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GOIZPER
INDUSTRIAL

GOIZPER INDUSTRIAL ES UNA DE LAS
EMPRESAS TECNOLOGICAS LIDERES QUE
OFRECEN SOLUCIONES GLOBALES EN
TRANSMISION DE POTENCIA

Mesas de indexado giratorias, unidades de indexado de levas de rodilloy
de tambor, frenos, embragues, freno-embragues, cajas de cambio, etc.

Goizper disefia, fabrica y comercializa soluciones vy
transmisiones de potencia personalizadas para cubrir las
distintas necesidades del mercado en sectores y aplicaciones
como el conformado de metales, automocion, aerondutica,
packaging, automatizacion, construccion, naval, maquinas
herramienta, etc.

Mas de 60 afios trabajando junto a los clientes, estudiando
el mercado y la investigacién de soluciones permiten a
GOIZPER ofrecer la mayor experiencia tecnoldgica, como
parte de sus puntos fuertes.

Nuestro objetivo es crecer con el cliente ofreciéndole
soluciones inteligentes y globales para cada necesidad.

GOIZPER INDEXERS dispone de ingenieria propiay software
especifico para elegir la leva mas adecuada para cada
aplicacion, estudiando las diferentes variantes mecanicas
y electrdnicas posibles, y adaptando los indexadores a las
necesidades del cliente.

Disponer de un equipo de producciéon propio altamente
cualificado es una ventaja competitiva importante que
aporta una gran autonomia y flexibilidad.

La investigacion permanente, la innovacién y la apuesta
por la calidad son |a base de la estrategia de GOIZPER y lo
que hace especial su gama de productos.

la fuerte inversion en maquinaria y programas de
fabricacién, asi como la mejora y optimizacion de su linea
de produccién, garantizan que los equipos de Goizper
alcancen la calidad que esperan los clientes.

La amplia gama de unidades indexadoras (como las mesas
giratorias flexibles, parada fija, levas de ejes paralelos,
unidades de indexado globoidales, etc.) permiten a Goizper
satisfacer las necesidades de precision, repetibilidad y
eficiencia de los clientes.



PGC

MESA GIRATORIA DE PARADA FiJA DE ALTO
RENDIMIENTO - PGC

Las mesas de indexado de parada fija PGC son ideales para aplicaciones
que requieren la mas alta precision, fiabilidad y giro de alta velocidad.

Prolongacion de la vida util con ICS2 electrénico (pdgs. 16-17).

El diseiio PGC de Goizper proporciona caracteristicas tales como:

>
>

Poca altura gracias a su disefio compacto

Mesa de indexado giratoria robusta de movimiento
suave

Larga vida util, combinable con 1CS2
Gran abertura central para paso de cables
Maxima precision y repetibilidad

Sectores de aplicacion:

%
\x.

EMBALAJE
N
.\“ Unidades de giro para dispensadores,
maquinas de llenado, maquinas horizontales
de formado, llenado y sellado, etc.
F.' MONTAJE

Unidades de giro para montaje automatico,
maquinas de pruebas, maquinas de control y

marcado, etc.

COSMETICA
Maquinas de impresién, maquinas

llenadoras de tubos, maquinas de prueba de
estanqueidad a liquidos, etc.

Sin juego

Movimiento de leva optimizado para una parada
mas suave

Columna central fija

Adaptabilidad de la configuracion del motor y la
correa-polea

FARMACIA
Unidades de giro para etiquetado, blisteres,
tratamientos en viales, etc.

ALIMENTACION Y BEBIDAS

Unidades de giro para procesamiento y
tratamiento de alimentos, fabricaciéon de

latas, etc.

OTROS SECTORES
Vidrio, cauchoy plastico, cartén y papel,

electrénica, etc.

Configuracion del motor adaptable

sequn las necesidades del cliente



PGC 130

Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado Paradas 2-12: +45"
Paradas 16-24: +55"

Eje hueco @ 25 mm

Peso 24 kg

Diametro maximo giro @ 775 mm

PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo 350 Nm
Fuerza axial maximo 3500 N
Fuerza radial maximo 2000 N

COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo 245 Nm
Fuerza axial maximo 4000 N
Fuerza radial maximo 2800 N
75 (rotating)
@130 (rotating) - 060 (fixed) _,

! ef§ (fixed)
[ | 1 I

109

\

:
!
|
]
|
‘

T\ T

205

27"

54 244

*Medidas con motor tamafio 56

POSICION DE MONTAJE

55 0,02 () 011

2 20,02

(6x) M8x12 on @117

in this position during dwell

(6x) M6x12 on @51
| — on fixed central column

70

POSICION DEL MOTOR

{ T=T0
—

~~_(2x) @5H7x12 on @510.02

for pins

~_(2x) @8H7x12 on @117+0.02

for pins’

R150 55 +0,02 ~{(2X) O8H7

for pins,

205
105
’

70 70

170




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - 0,42 0,50 0,56 0,63 0,74 0,82 0,92 1,10 1,24 1,59 2,01 2,73 3,89
2

J (kg.m?) . . 0,06 014 0,22 0,31 0,43 0,53 0,67 0,96 1,22 2,01 319 594 12,05

t1(s) 0,36* 0,42 0,50 0,56 0,63 0,74 0,82 0,92 1,10 1,24 1,59 2,01 2,73 3,89
3

J (kg.m?) - 0,12 0,22 0,38 0,47 0,60 0,82 1,01 1,28 1,85 2,34 3,85 61 n,36 23,05

t1(s) 0,30*  0,33* 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 2,46 3,50
4

J (kg.m?) 014*  0,20* 0,34 0,64 0,34 1,06 1,45 1,80 2,27 3,27 a4 680 10,81 20,08 40,74

t1(s) 0,30*  0,33* 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 2,46 -
5

J (kg.m?) 0,28*  0,37* 0,61 112 1,44 1,83 2,50 3,08 3,90 5,61 m 1,67 1855 34,45 .

t1(s) 0,23*  030* 033* 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 2,46 -
6

J(kg.m?)  014*  040* 053 0,88 1,54 1,90 2,41 3,29 4,06 514 7,39 9,35 1536 24,41 4534 -

t1(s) 0,23*  030* 033* 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 2,46 -
8

J(kg.m?) 0,25  0,72*  0,95* 1,56 2,63 3,25 412 5,61 6,93 8,78 12,62 1597 2623 41,67 59,71 -

t1(s) 0,23*  030* 033* 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 o
10

J(kg.m?)  0,39*  1,13*  1,49* 2,37 3,01 an 5,33 7,27 8,98 137 1634 20,68 33,97 53,97 - -

t1(s) 0,23*  030* 033" 0,38 0,45 0,50 0,57 0,66 0,74 0,83 0,99 112 1,43 1,81 -
12

J(kg.m?)  0,56*  1,63*  2,15* 2,89 4,6 5,14 6,51 888 1096 13,88 1995 23,71 41,48 6589 - -

t1(s) - = - 0,23 0,25 0,28 0,33 0,37 0,41 0,50 0,56 0,72 0,90 1,23 175
16

J (kg.m?) - - - . 0,94 1,17 1,48 2,02 2,49 315 4,53 5,74 943 14,98 27,82 30,22

t1(s) - - - 0,23 0,25 0,28 0,33 0,37 0,41 0,50 0,56 0,72 0,90 1,23 -
20

J (kg.m?) - - - . 1,21 1,50 1,90 2,59 3,19 4,04 5,82 7,36 12,00 19,22 3569 -

t1(s) - - - 0,23 0,25 0,28 0,33 0,37 0,41 0,50 0,56 0,72 0,90 1,23 -
24

J (kg.m?) - - - . 1,47 1,81 2,29 313 3,87 4,90 7,04 8,91 14,64 2326 3842 .

t1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc

J =Momento de inercia total de la carga a desplazar, en kg.m?

* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno

Datos técnicos

Direccion de giro
Paradas de indexado

Tension
Motor de accionamiento
Potencia motor

En sentido horario y antihorario
2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24 y ngulos
especiales bajo pedido

230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido
Tamafio 56 - 63

0,09-0,12-0,18 kW

Resumen del ICS2

Modelo adecuado de 1CS2
Potencia de accionamiento de 1CS2
Tension de accionamiento de 1CS2
Modo de accionamiento de 1CS2

1CS206-1
0,55 kW
230V
Monofasico



PGC 160

Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado Paradas 2-12: +30"
Paradas16-24: +45"

Eje hueco @30 mm

Peso 30 kg

Diametro maximo giro @ 900 mm

PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo 600 Nm
Fuerza axial maximo 6500 N
Fuerza radial maximo 6000 N

COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo 300 Nm
Fuerza axial maximo 4000 N
Fuerza radial maximo 2800 N
@90 (rotating;
@160 (rotating) , @75 (fixed)
1 Airvent e
. M — N7 RE7)

131

115

NG

:
!
|
o
|
‘
‘
|
:

34 264

255
@12y

*Medidas con motor tamafio 56

POSICION DE MONTAJE

65 +0,02

(4x) @11

6x) M8x12 on @142
|1 in this position during dwell

6x) M6x12 on @65

| —|| on fixed central column

85

POSICION DEL MOTOR

230

115

~—~—_(2x) @6H7x12 on @650.02

for pins

J——_(2x) @8H7x14 on @142+0.02
for pins

~_(2x) ©08H7

for pins.

80 80

190




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - 0,57 0,63 071 0,83 0,92 1,04 1,25 1,40 1,80 2,26 3,08 4,39
2

J (kg.m?) . . . 017 0,27 0,45 0,71 1,06 1,48 1,97 2,70 4,44 7,05 B 26,60

t1(s) 0,41* 0,47 0,57 0,63 0,71 0,83 0,92 1,04 1,25 1,40 1,80 2,26 3,08 4,39
3

J (kg.m?) - 0,16* 0,29 0,60 0,89 1,31 1,80 2,22 2,81 4,05 5,13 8,43 1339 24,89 50,49

t1(s) 0,34*  0,37* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 112 1,26 1,62 2,04 2,78 3,95
4

J (kg.m?) 018*  0,26* 0,45 0,87 1,26 1,89 2,87 3,93 4,98 716 9,07 14,90 2368 43,98 89,22

t1(s) 034*  037* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 112 1,26 1,62 2,04 2,78 3,95
5

J (kg.m?) 036* 0,48* 0,80 1,51 2,16 319 4,79 6,74 8,72 12,45 1587 26,07 4,42 7694 156,07

t1(s) 026*  034*  037* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 1,12 1,26 1,62 2,04 2,78 3,95
6

J (kg.m?) 016* 052  0,70* 116 2,18 3n 4,60 6,90 9,06 1,47 1650 20,88 34,30 5450 101,24 205,36

t1(s) 0,26*  034*  037* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 112 1,26 1,62 2,04 2,78 3,95
8

J (kg.m?) 0,29*  093*  1,25% 2,08 3,89 5,54 8,18 12,28 1544 1954 2810 3557 5842 92,82 172,40 349,71

t1(s) 0,26*  034*  037* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 112 1,26 1,62 2,04 2,78 o
10

J (kg.m?) 0,46*  1,46* 1,95 3,25 6,09 8,67 1,87 1620 20,00 2532 3640 46,07 7567 120,22 223,30 -

t1(s) 026*  034*  037* 0,43 0,51 0,57 0,64 0,75 0,83 0,93 112 1,26 1,62 2,04 2,78 -
12

J (kg.m?) 0,67  210* 2,82 4,69 8,77 m47 1452 19,81 24,45 30,95 4450 5632 92,51 14697 272,99 -

t1(s) - = - 0,21 0,26 0,28 0,32 0,37 0,42 0,47 0,56 0,63 0,81 1,02 1,39 1,98
16

J (kg.m?) - - - 1,03 1,94 2,58 3,27 4,47 5,52 699 1005 1273 2091 33,22 6,71 12518

t1(s) - - - 0,21 0,26 0,28 0,32 0,37 0,42 0,47 0,56 0,63 0,81 1,02 1,39 1,98
20

J (kg.m?) - - - 1,62 2,68 3,32 4,20 5,73 7,08 896 12,89 1632 26,81 4260 7913 159,02

t1(s) - - - 0,21 0,26 0,28 0,32 0,37 0,42 0,47 0,56 0,63 0,81 1,02 1,39 1,98
24

J (kg.m?) - - - 2,27 3,27 4,04 5,1 6,98 8,62 1091 1569 19,86 32,62 51,83 96,28 129,28

t1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc

J = Momento de inercia total de |a carga a desplazar, en kg.m?

* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno

Datos técnicos

Direccion de giro
Paradas de indexado

Tension
Motor de accionamiento
Potencia motor

En sentido horario y antihorario
2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24 y ngulos
especiales bajo pedido

230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido
Tamafio 56 - 63

0,09-0,12-0,18 kW

Resumen del ICS2

Modelo adecuado de 1CS2
Potencia de accionamiento de 1CS2
Tension de accionamiento de 1CS2
Modo de accionamiento de 1CS2

1CS206-1
0,55 kW
230V
Monofasico



PGC 220

Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado Paradas 2-12: +25"
Paradas16-24: +35"

Eje hueco @ 50 mm

Peso 50 kg

Diametro maximo giro $ 1230 mm

PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo 800 Nm
Fuerza axial maximo 8500 N
Fuerza radial maximo 9000 N

COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo 400 Nm
Fuerza axial maximo 5500 N
Fuerza radial maximo 4500 N

@100 (fixed

f?_QO_(ﬂ_X?ﬁ)
|

@220 (rotating)
|
[ : ]

Air vent

156
140

353

(330) . ~
97)° 365 *Medidas con motor tamafio 63
~

|—r.—T POSICION DE MONTAJE

85 0,02 4x) 013

6x) M10x14 on @200
| —| in this position during dwell

6x) M6x15 on @90

I—| on fixed central column

1125

POSICION DEL MOTOR

300

— 2x) @6H7x12 on @90+0.02

for pins

i (2x) @8H7x14 on @200+0.02
for pins

152,5

R210 85 £0,02

2x) @10H7
105 105 for pins

250




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - - - 053 064 077 093 113 128 1,65 198 248 313 348 391 469 528 620 736
2
J (kg.m?) - . . 037 088 18 323 4585 624 944 1494 2337 3552 43,86 5552 7564 9574 13,0 1859
t1(s) - 044 053 064 077 093 113 128 165 198 248 313 348 391 469 528 620 736
3
J (kg.m?) - - 057 127 256 427 622 930 1,96 19,83 2858 44,68 67,88 83,82 1061 1445 1829 2521 3552
t1(s) - 029* 040 048 058 069 08 102 116 149 178 223 2,8 313 352 422 475 558 662
4
J (kg.m?) - 028* 100 235 4,03 739 1073 1604 20,62 3415 49,20 7690 1168 144,22 182,5 2486 3147 4338 61,1
t1(s) - 029* 040 048 058 069 08 102 119 149 178 223 2,8 313 35 422 475 558 662
5
J (kg.m?) - 047 174 338 632 10,67 1548 2313 26,99 4921 70,89 10,8 1683 2078 263,0 3582 4533 6249 880,2
t1(s) 0,23* 029* 040 048 058 069 08 102 119 149 178 2,23 2,82 313 352 422 475 558 662
6
J(kg.m?)  0,23* 0,70* 2,53 4,90 913 1613 23,39 3494 3889 7432 1070 1673 2541 3137 3970 5407 6844 9434 1329
t1(s) 0,23* 029* 040 048 05 069 08 102 119 149 178 2,23 2,82 313 352 422 475 558 662
8
J(kg.m?)  0,45% 1,29* 454 874 1626 2374 34,41 51,39 6918 1093 1574 2459 3735 4612 5837 7949 1006 1387 1954
t1(s) 0,23* 029* 040 048 058 069 08 1,05 119 149 178 2,23 2,82 313 352 422 475 558
10
J(kg.m?) 074* 2,04 712 13,69 2012 2899 42,03 6646 8538 1334 1922 3003 4561 5631 7127 970,6 1228 1693 -
t1(s) 0,23* 029* 040 048 058 069 08 1,05 119 149 178 2,23 2,82 313 352 422 475 558
12
J(kg.m?) 1,09* 296* 10,27 1585 22,84 3292 50,54 7546 9694 15,5 2182 340,9 5178 6392 8091 1102 1395 1922 -
t1(s) - - - 0,24* 029* 035 042 051 059 074 089 1M 141 157 76 21 238 2,79 331
16
J (kg.m?) - - - 435% 746* 10,77* 1562 23,34 31,77 4967 7,54 1,8 1698 2097 2654 361,5 455 630,7 8884
t1(s) - - - 0,24* 029* 035* 042 052 059 074 089 11 141 157 176 21 238 2,79 331
20
J (kg.m?) - - - 6,69* 9,66* 13,93* 20,21 31,98 41,09 6424 9252 44,6 2196 271,2 3432 4674 59,6 8155 1149
t1(s) - - - 0,24 029* 035* 043 052 059 074 089 11 141 157 76 21 238 2,79
24
J (kg.m?) - - - 817* 1M,79* 17,00+ 2542 3899 50,10 7831 12,8 1763 2677 3305 4183 5697 7211 994,0 -

t1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc

J =Momento de inercia total de la carga a desplazar, en kg.m?

* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno

Datos técnicos Resumen del ICS2

Direccion de giro En sentido horario y antihorario Modelo adecuado de 1CS2 1CS206-1

Paradas de indexado 2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24 y angulos Potencia de accionamiento de 1CS2 0,55 kW
especiales bajo pedido Tension de accionamiento de 1CS2 230V

Tensién 230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido Modo de accionamiento de 1CS2 Monofasico

Motor de accionamiento  Tamafio 63 - 71
Potencia motor 0,09-0,12-0,18-0,25- 0,37 kW
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PGC 280

Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado Paradas 2-12: +20"
Paradas16-24: +30"

Eje hueco @70 mm

Peso 130 kg

Diametro maximo giro #1590 mm

PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo 1650 Nm
Fuerza axial maximo 12500 N
Fuerza radial maximo 12000 N

COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo 1200 Nm
Fuerza axial maximo 12500 N
Fuerza radial maximo 8500 N

@160 (rotating)

420
(340) . ~
*Medidas con motor tamafio 71

@280 (rotating) , @140 (fixed)
970 (fixed)
| ; ‘ AIR VENT g i
i ) 7 f <N ||
- = 4 ‘ = 5o
@ % | 0
© B 0, i ©
¢ ‘
= ——t——
|
© ! ©
0@ ‘ % &
: Q © ®
—] I 11 = 400
633
468 | (624)

R435
T N
-, |
g POSICION DE MONTAJE
(20 01017 S\ E—— | o
for e 120 20,02
1 — Fe—— 6X) M10x14 on @2
f@\* /@ in this ;o:i‘tior? r\‘n ongsdwel\ position
v —b—
i t . L,
Qo
™~ 6X) M10x15 on 0122
l | | on fixed central column ,
T T - POSICION DEL MOTOR
g L
6
©
b o =
—
‘ ! 2X) 010H7("3”"*) x20 on 0122 50,02
e jﬁ% 2oz i
R280 w0 120 i&'gz (2001 oH7(*3”"*) x16 on @255 +0.02 :@
320
320




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - - - 060 068 077 08 098 107 116 134 161 179 206 247 275 330 4,8 639
2

J (kg.m?) . . - 1,86 3,05 489 78 957 1,42 13,44 17,96 2594 30,54 40,72 5871 6856 98,81 2138 3722

t1(s) - - 052 060 068 077 08 098 107 116 134 164 179 2,06 247 275 330 485 639
3

J (kg.m?) . . 301 478 748 1,08 14,86 18,03 21,49 2526 33,69 50,34 5716 7617 109,8 1281 184,6 3992 694,9

t1(s) : 039* 047 054 061 070 080 08 09 104 121 1,47 161 186 223 247 297 436 575
4

J (kg.m?) . 2,39* 458 706 1079 1647 2562 31,04 3697 4342 57,88 7833 9810 1307 1883 2197 3165 6844 191

t1(s) - 039* 047 054 061 070 080 08 09 104 123 147 161 1,86 228 247 297 436 575
5

J (kg.m?) . 3,8 726 114 1697 22,86 30,59 37,06 4414 51,84 68,61 1031 171 1559 2345 262,22 3776 8164 1421

t1(s) 033* 039* 047 054 061 070 08 08 09 104 123 147 161 190 228 247 297 436 575
6

J(kg.m?)  2,97* 561* 1054 1612 24,52 32,74 43,79 53,02 6314 7414 98,89 1474 1673 2327 3351 3746 5395 166 2030

t1(s) 033* 039* 047 054 061 070 08 08 09 104 123 147 164 190 228 247 313 436 575
8

J(kg.m?)  544* 1012* 1890 28,81 3856 5019 67,09 81,22 9669 13,5 1566 2256 266,6 3560 5127 5731 8218 1784 3105

t1(s) 033* 039* 047 054 061 070 08 08 098 106 123 147 164 190 228 247 313 436 575
10

J(kg.m?)  8,60* 1593* 29,64 3933 51,03 6640 8873 1074 1324 1555 2070 2982 3534 4706 67,8 7576 1216 2358 4104

t1(s) 033* 039* 047 054 061 070 08 09 098 106 123 147 164 190 228 261 313 436 575
12

J(kg.m?)  12,48* 23,02* 3750 48,60 63,04 82,03 1096 1374 1635 192,0 2556 3682 4364 5811 8368 1019 1501 2912 5067

t1(s) - - - 027 030 035 040 044 048 052 061 07 08 095 114 124 148 218 2,88
16

J (kg.m?) - - - 14,31 20,75 2704 3617 43,81 5217 6126 8454 1218 1383 1923 27,0 3097 4460 9643 1678

t1(s) - - - 027 030 035 040 044 049 053 061 07 08 09 114 124 157 218 2,88
20

J (kg.m?) - - - 20,52 26,64 3470 4640 5619 66,89 81,36 1084 1562 1851 2465 3551 3969 63,0 1236 2151

t1(s) - - - 027 030 035 040 045 049 053 061 07 08 09 114 130 157 218 2,88
24

J (kg.m?) - - - 24,98 32,43 4223 5645 70,79 84,29 9896 1318 1899 2251 2997 4317 5092 7744 1502 2614

t1(s) - - - - - - 027 029 033 035 041 049 055 063 076 08 104 145 1,92
30

J (kg.m?) - - - - - . 31,49 3815 4453 5527 73,64 1061 1258 167,6 2414 269,38 4279 8402 1462

t1(s) - - - - - - 027 030 033 035 041 049 055 063 076 08 104 145 1,92
36

J (kg.m?) - - - - - . 3833 48,08 57,25 6723 89,57 1291 153,0 2038 2935 3394 5265 1021 1778

t1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc

J = Momento de inercia total de la carga a desplazar, en kg.m?

* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno

Datos técnicos Resumen del ICS2

Direccion de giro En sentido horario y antihorario Modelo adecuado de 1CS2 1CS206-1 ICS2111

Paradas de indexado 2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24,30,36 y Potencia de accionamiento de 1CS2 0,55 kw 1,1kw
angulos especiales bajo pedido Tensién de accionamiento de ICS2 230V 230V

Tension 230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido Modo de accionamiento de 1CS2 Monofasico  Monofasico

Motor de accionamiento  Tamaiio 71- 80
Potencia motor 0,12-0,25-0,37-0,55- 0,75 kW
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PGC 330

. @330 (rotating)

221
200

526

(470)

(24)°

167,5

252,5

R490

~

4x) @13
6x) M10x15 on @310

in this position during dwell

(6x) M10x15 on @160

— | on fixed central column

D
©

165

200
145 20,02
165

370

’

[——(2x) @10H7x20 on ©@160+0.02

for pins

- (2x) @10H7x20 on @310+0.02

for pins

\__R340

2x) @10H7

for pins

Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado

Paradas 2-12: +20"
Paradas16-24: +30"

Eje hueco %100 mm
Peso 180 kg
Diametro maximo giro #1890 mm
PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo 2500 Nm
Fuerza axial maximo 16500 N
Fuerza radial maximo 15000 N
COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo 2000 Nm
Fuerza axial maximo 19000 N
Fuerza radial maximo 12000 N

Air vent

@200 (rotating)

2180 (fixed
2100 (fixed

80,5

*Medidas con motor tamafio 80

POSICION DE MONTAJE

POSICION DEL MOTOR




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - 062 070 081 08 097 122 148 185 223 248 2,8 300 334 375 447 645
2
J(kg.m2) - - - - 484 726 98 1,94 1828 22,50 3351 52,55 72,48 89,56 1188 1250 154,4 1955 2777 5715
t1(s) 054 062 070 08 08 097 123 148 185 2,28 253 2,85 300 334 38 447 645
3
J(kg.m2) - - - 799 1,16 14,61 19,62 23,81 28,40 4589 6623 1037 1475 1849 2341 2461 3039 3936 5464 1136
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 073 08 08 1,09 133 167 20 223 25 270 300 338 403 580
4
J(kg.m?) 2,99* 474* 733 1,20 17,00 24,87 3332 40,39 4814 7540 11,9 1751 2412 2978 3950 4153 512,8 6491 9217 1916
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 073 08 08 11 133 167 20 223 25 270 300 342 403 580
5
J(kg.m?) 4,86* 7,59* 11,65 1,69 26,75 3568 4776 57,86 6892 1089 160,1 250,3 3447 4256 5645 593,6 7329 9489 1317 2738
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 073 08 08 11 133 167 201 228 25 270 300 342 403 580
6
J(kg.m?) 714* 1,08* 16,92 2562 3736 48,68 6512 78,87 9392 15,3 2180 340,8 4693 6070 7683 8079 9975 1292 1793 3726
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 073 08 08 11 133 167 205 228 257 273 304 342 403 580
8
J(kg.m2) 12,96* 19,96* 30,35 42,62 5534 72,05 9633 166 1382 2235 3221 5034 7261 8965 M35 1216 1507 1907 2647 5503
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 073 08 08 11 133 167 205 228 257 273 304 342 403 580
10
J(kg.m2) 20,44* 31,37* 42,96 5571 72,30 9411 1258 1567 1866 291,8 420,3 6569 9475 1170 1481 1593 1966 2489 3454 7180
t1(s) 033* 038 043 049 055 063 074 08 08 11 133 167 205 228 257 273 304 342 4,03 580
12
J(kg.m?) 29,58* 40,66* 52,79 6843 8879 155 1589 192,4 2290 3581 5157 8060 1163 1435 1817 1954 2413 3053 4238 8809
t1(s) - 028 032 036 040 044 056 067 08 1,03 114 128 137 152 171 2,01 2,90
16
J (kg.m?) - 2823 368 4927 5969 6894 146 1651 2582 3725 460,0 5822 6076 7732 9787 1358 2824
t1(s) - 028 032 036 041 044 056 067 08 1,03 114 128 137 152 171 2,01 2,90
20
J (kg.m?) - 36,51 4757 63,64 79,35 94,50 147,8 213,0 3331 4805 5933 7509 8077 9973 1262 1752 3642
t1(s) - 028 032 037 041 044 05 067 08 1,03 114 128 137 152 171 2,01 2,90
24
J (kg.m?) - 4463 5813 80,03 9691 154 1805 2601 4065 5864 7241 9165 9858 1217 1541 2138 4245
t1(s) - - - 027 030 037 044 056 068 076 08 091 101 114 134 193
30
J (kg.m?) - - - - 53,85 6415 100,4 1448 2264 3266 4033 5105 5492 6781 8582 1191 2477
t1(s) - - - 027 030 037 044 056 068 076 08 091 101 114 134 1,93
36
J (kg.m?) - - - - - 6579 7836 1226 1767 2763 3987 4923 6231 6703 8275 1047 1454 3022
1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc
J =Momento de inercia total de la carga a desplazar, en kg.m?
* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno
Datos técnicos Resumen del ICS2
Direccion de giro En sentido horario y antihorario Modelo adecuado de ICS206-1 ICS211 1CS-2221 1CS222-3
Paradas de indexado 2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24, 30,36 y 1CS2
angulos especiales bajo pedido Potencia de 0,55 kw 1,1 kw 2,2kW 2,2kW
. . . . accionamiento de 1CS2
Tension 230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido i
Tension de 230V 230V 230V 400V

Motor de accionamiento

Potencia motor

Tamafio 80 - 90
0,25-0,37-0,55-0,75-1,1-1,5 kW

accionamiento de 1CS2

Modo de accionamiento  Monofésico Monofasico

de ICS2

Monofasico Trifasico
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@480 (rotating)

272
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for pins
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for pins
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Informacion general

DATOS GENERALES

Precision de indexado

Eje hueco
Peso
Didmetro maximo giro

Paradas 2-12: 15"

Paradas16-24: +25"

120 mm
390 kg
@ 2760 mm

PLATO DE SALIDA (GIRATORIO)

Par de vuelco maximo
Fuerza axial maximo
Fuerza radial maximo

7000 Nm
30000 N
22000 N

COLUMNA CENTRAL (FIJA)

Par de vuelco maximo
Fuerza axial maximo
Fuerza radial maximo

2600 Nm
27000 N
15000 N

@240 (rotatin
@215 (fixed

9120 (fixed,

AIR VENT

102

! 628 ‘
908

(900)"

*Medidas con motor tamafio 90

POSICION DE MONTAJE

B

i

POSICION DEL MOTOR

1

N
(%]
a




NUMERO DE PARADAS:

t1(s) - - - - 078 089 103 119 151 173 194 216 264 297 330 355 4,00 444 530 640 786
2

J(kg.m?) - - - - 18,01 24,34 32,95 44,87 73,44 9655 1227 15,0 2164 274,4 3392 3739 4738 5853 8326 1216 1834

t1(s) - - - - 078 089 103 119 151 173 194 216 264 297 330 355 4,00 444 530 640 786
3

J(kg.m?) - - . - 3624 4833 6475 86,90 142,0 1861 2361 292,0 4147 5254 6491 7154 9059 19 1591 2323 3502

t1(s) : 047 054 061 070 080 093 107 136 155 175 1,94 237 2,67 297 320 360 4,00 477 576 7,07
4

J(kg.m?) - 19,46 30,50 4700 6504 86,23 150 1549 250,4 3277 4153 5132 7282 9222 1139 1255 1589 1962 2789 4072 6138

t1(s) 041* 047 054 061 070 080 093 107 136 155 175 194 237 267 297 320 360 400 477 576 7,07
5

J(kg.m?) 20,08 31,57 48,80 7474 1079 142,7 189,8 2552 41,8 5385 6821 8426 1195 1513 1868 2058 2579 3217 4572 6676 10062

t1(s) 041* 047 054 061 070 080 093 107 136 155 175 194 237 267 297 320 360 400 477 576 7,07
6

J(kg.m?) 29,76 46,36 63,01 82,92 1092 1443 1921 256,4 4166 544,8 690,0 852,4 1209 1530 1890 2082 2636 3254 4625 6753 10179

t1(s) 041* 047 054 061 070 080 092 107 136 155 175 194 237 267 297 320 360 400 477 576 7,07
8

J(kg.m?) 54,51 78,66 103,4 1356 1782 2351 3103 4168 6763 8840 119 1382 1960 2481 3063 3375 4272 5274 7496 10944 16495

t1(s) 041* 047 054 061 070 080 092 107 136 155 175 194 237 267 297 320 360 400 477 576 7,07
10

J(kg.m?) 81,03 1067 140,0 183,5 240,9 3154 4189 562,4 912,22 1192 1509 1864 2642 3344 4129 4549 5758 7109 10103 14750 22231

t1(s) 041 047 054 061 070 080 092 107 136 155 175 194 237 267 297 320 360 400 477 576 7,07
12

J(kg.m?) 01,5 1335 1751 229,3 2987 3937 5227 701,5 1138 1487 1882 2324 3294 4169 5148 5671 7178 8862 12594 18387 27712

t1(s) - - - 031 035 040 046 05 068 078 08 097 119 134 148 160 1,80 2,00 238 2,88 354
16

J(kg.m2) - - - 7442 98,07 1297 61,5 2305 3747 4901 620,8 7669 1088 1377 1701 1874 2372 2928 4162 6077 9160

t1(s) - - - 031 035 040 046 053 068 078 08 097 119 134 148 160 1,80 2,00 238 2,88 354
20

J(kg.m?) - - - 9685 1274 162,5 222,3 2988 4852 6344 803,4 992,4 1407 1781 2200 2424 3068 3788 5383 7860 11847

t1(s) - - - 031 035 040 046 053 068 078 08 097 119 134 148 160 1,80 2,00 238 2,88 354
24

J(kg.m?) - - - M87 152,0 2045 271,9 3652 592,8 7749 981,3 1212 1718 2175 2686 2959 3746 4625 6573 9596 14464

t1(s) - - - - - - 031 036 045 052 058 065 079 08 099 107 120 133 15 192 236
30

J(kgm?) - - - - - - 1505 202,5 3293 4307 5457 674,2 9563 1211 1495 1647 2085 2575 3660 5344 8055

t1(s) - - - - - - 031 036 045 052 058 065 079 08 099 107 120 133 15 192 236
36

J(kg.m?) - - - - - - 1851 2489 4045 5289 6699 8276 1174 1486 1835 2022 2550 3160 4491 6557 9883

1= Tiempo de indexado. En caso de usar ICS2, el tiempo total desde la sefial de inicio hasta la sefial del detector puede incrementarse en 150 ms en funcién de
diferentes factores como tiempos de respuesta eléctricos, filtros, etc

J =Momento de inercia total de la carga a desplazar, en kg.m?

* Para los tiempos marcados, es necesario el uso del sistema de control ICS2 para optimizar el ciclo y evitar el desgaste del freno

Datos técnicos Resumen del ICS2
Direccion de giro En sentido horario y antihorario Modelo adecuado de ICS2111 1CS-22241 1CS222-3  1CS240-3
Paradas de indexado 2,3,4,5,6,8,10,12,16, 20, 24, 30,36 y 1CS2

angulos especiales bajo pedido Potencia de 1,7kw 2,2kw 2,2kW  4kw
Tension 230/400V - 50 Hz y especiales bajo pedido acci(?r'lamiento delCs2
Motor de accionamiento  Tamafio 90 - 100 Tension de 230V 230V 400V 400V

accionamiento de 1CS2

Modo de accionamiento  Monofasico Monofasico Trifasico  Trifasico
de 1CS2

Potencia motor 0,55-0,75-1,1-1,5-3 kW
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PGC + ICS2

ICS2. SISTEMA DE CONTROL DE INDEXADO
PARA MESA DE INDEXADO GIRATORIA

Electrénica integrada para el sistema de control de indexado para
optimizar el tiempo del ciclo. Parada al final del reposo, mas produccion
en menos tiempo. Garantia ampliada, arranque suave después de la
parada de emergencia. Sin desgaste de freno. Configuracion facil y rapida.
Interfaz web. Andlisis de errores a través de la visualizacion del historial.
Simplifica la I6gica del PLC Maestro.

CLIENTE GOIZPER GOIZPER
Master PLC ICS2 Mesa Giratoria

15 22333333333

] <<<<<<ccccc
]

» &

V. WA O .4
NI N N N\ N\

Caracteristicas técnicas. INTERFAZ BASADA EN LA WEB

4 Potencias
disponibles

Monofasico
(0,55kW, 1,1KW y 2,2kW)

Trifasico
(2,2 kWy 4 kw)

Modos de funcionamiento:

Auto&Manual

N WO =




Ventajas.

- Facil de usar.

Interfaz web intuitiva para
puesta en marcha.

Configuracion facil y rapida.
Ahorro de tiempo.

Optimizacion del tiempo
del ciclo.

Con parada al final de la estacion
(area de reposo).

Mas produccion en
menos tiempo.

Sin desgaste de freno.

Utilizado solo para paradas de
emergencia y estacionamiento.

2 modos de funcionamiento.

Automatico & Manual.

Tras una parada de
emergencia.

El modo JOG protege el mecanismo
del indexado con un inicio suave.

STO disponible.

El mas alto nivel de sequridad.
Garantia ampliada.

Analisis rapido de errores.

A través de la visualizacion del
historial de errores.

Simplifica la l6gica del
PLC Maestro.
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FORMULARIO PGC

INFORMACION DE CONTACTO DEL CLIENTE

NOMBRE DE LA EMPRESA TELEFONO
PERSONA DE CONTACTO CORREQ ELECTRONICO
NOMBRE DEL PROYECTO FECHA

CARACTERISTICAS DE LA APLICACION

NUMERO DE ESTACIONES/PARADAS

ANGULO DE SALIDA

TIEMPO DE INDEXADO [t1] (s) / ESTACION A ESTACION

NUMERO DE INICIOS POR HORA

PLATO DE GIRO

DIMENSIONES / FUERZAS EXTERNAS Y PESO

DIAMETRO (D) [ ] mm
MASA [ Tk

Si los dtiles son de diferentes tamarios, por favor indique el mayor “d1”
y “m1”

DIAMETRO (d1) [ ] mm
CG RADIO (r1) [ ] mm
MASA por util |:| kg
NUMERO de dtiles [ ]

FUERZAS EXTERNAS ADICIONALES

FUERZA AXIAL O I I (V) en FAT
FUERZA RADIAL SO I (! en FRr
MOMENTO DE INCLINACION Mk [ ] (Nm) en Mkr




NOTAS ESPECIALES / MAS INFORMACION
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GOIZPER GROUP
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Tel.: +34 943 78 60 00
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goizperindexers.com
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