AHD 514 System
Motoriiberwachung mit Sicherheits- und Steuerungsfunktion
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System zum Uberwachen und Steuern von Schiffsdieselmotoren und Generator-
antrieben, zertifiziert nach den Richtlinien der Klassifikationsgesellschaften
ABS, BV, CRS, DNV, LR, RS

Komplettliosung mit klassifiziertem Sicherheits- und Notstoppsystem, flexibel
konfigurierbar fir viele Motorvarianten

Kompaktes Bedienpanel mit Farbdisplay und integrierter Start- / Stopp-Funktion

Durch integrierte Fihrungsrechnerfunktion auch fir aktuelle Motorgenerationen
einsetzbar (z. B. Motoren mit EDC17 Steuergerat)

Handling dynamischer Grenzwerte, Starten, Stoppen und Drehzahlverstellung
tiber CAN-Bus, Rampenfunktion und einstellbare Leerlaufphase nach Motorstart

Viele individuelle Moglichkeiten zur Systemerweiterung

Erfillt die heutigen Anforderungen an Funktionalitat und Qualitat, viele tausend
Systeme befinden sich bereits weltweit im Einsatz
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Systembeschreibung

Die AHD 514-Systemfamilie wurde weiterentwickelt fur
die Steuerung und Uberwachung von Genset-Antrie-
ben mit aktuellen Motorsteuergeraten (zum Beispiel
EDC 17).

Das Basis-System besteht aus dem Alarm- und Monito-
ringsystem AHD 514 A mit integrierter Start-/Stopp-
funktion, dem Sicherheits- und Notstoppsystem
AHD 514 S und dem Bedien-Panel AHD 514 OP zum
Starten, Stoppen und zur Anzeige und Alarmierung
von Motordaten.

Die Geréate verfligen Uber zahlreiche Ein- und Ausgange
zur Sensorerfassung oder Steuerung, so dass die Hard-
ware-Anforderungen fir viele Anwendungsfélle bereits
ausreichend abgedeckt sind. Bei Bedarf ist die Erweite-
rung mit zusatzlichen Datenstationen (AHD-SAS 15,
AHD-PS 15, AHD-R 101, AHD 504 NG) problemlos
maoglich. So kann zum Beispiel auch eine Genera-
torlberwachung integriert werden.

Alle anfallenden Daten stehen im gemeinsamen SAS-
CAN-Bus zur Verfigung, so dass die Visualisierung
auch Uber Panel PCs oder ein Ubergeordnetes SAS-Sys-
tem, zum Beispiel integrierte Briicke, erfolgen kann. Die
Geréatevariante AHD 514 OP B dient als Remote-Panel
zum Fernstarten und Fernstoppen.

Alarm- und Monitoringsystem AHD 514 A

AHD 514 A arbeitet als kombiniertes Alarm- und Moni-
toringsystem mit integrierter Start- / Stoppfunktion. Als
zentrale Systemkomponente erfullt das Gerat alle Vo-
raussetzungen fur das korrekte Handling mit dem je-
weils verbundenen Motorsteuergerat.

FUr den Betrieb mit EDC17-basierten Motoren wurde
ein VCU-Softwaremodul integriert, welches die Funk-
tion eines Motorfiihrungsrechners Gbemimmt und die
erforderlichen Kommunikationsprotokolle bereitstellt.
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Der integrierte Alarm- und Eventspeicher speichert bis
zu 30.000 Alarme und Ereignisse. Die jeweils 56 letzten
Eintrdge sind direkt Uber das Operation-Panel
AHD 514 OP abrufbar. Alle protokollierten Ereignisse
kdnnen auch mit dem Boéning Konfigurationstool
DeviceConfig ausgelesen und auf einen PC Ubertragen
werden.

AHD 514 A Hauptmerkmale:

* Input/ Output

— 12 Eingange flr analoge und binére Sensoren

— Eingange flr Steuersignale (unter anderem
Starten, Stoppen, Drehzahlverstellung,
Quittierung)

— Ausgange fir Steuersignale und Signalgeber

— Frei verflgbarer Analogausgang

— 2 drahtbruchiberwachte Stoppausgange

— Direktanschluss fur AHD-R101, AHD-PS 15
(Systemenweiterung)

- 2 CAN-Busse und RS485 (optional)

* Funktionen
— Leerlaufphase nach Motorstart einstellbar
— Dynamische Grenzwertliberwachung
— Drehzahlverstellung Gber Rampe
— Vorwarnung und Alarmierung parametrierbar
— Uberwachung Sicherheitssystem (AHD 514 S),
begleitender Stopp bei Sicherheitsstopp
— Interne Systemiberwachung / Sammelalarm
- Alarm- und Ereignisspeicher

= Kommunikation (J1939 CAN)
— Motorstart und Motorstopp
— Drehzahlvorgabe (Solldrehzahl Gber Rampe)
— Erfassung Motorsensoren (liber Steuergerdat)
— Handling von Datum, Zeit, Betriebsstunden
Handling EDC17-Protokoll, Status und Fehler-
meldungen (DM1-Master-/ Slave-Botschaften)
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Sicherheitssystem AHD 514 S

AHD 514 S erfullt als kombiniertes Sicherheits- und
Notstoppsystem alle Anforderungen der Klassifikations-
gesellschaften fur Schiffsdieseliberwachungen. Das
System erfasst die vorgeschriebenen redundanten Sen-
soren und leitet bei erfillten Stoppkriterium einen au-
tomatischen Sicherheitsstopp ein. Die integrierte Not-
stoppeinrichtung verfligt Uber eine separate Einspei-
sung und arbeitet autark. Das Auslésen eines Not-
stopps generiert ein eigenes Stoppsignal. Diese Funk-
tion ist auch bei Prozessorausfall verfligbar.

AHD 514 S Hauptmerkmale:

= Input/ Output

— 5 drahtbruchiiberwachte Eingange (binér)

— 2 drahtbruchlberwachte Notstoppeingdnge

— Drehzahlerfassung (Pickup)

— Eingange fur Steuersignale (unter anderem
Reset, Quittierung, Override, Test)

— Ausgange fur Steuersignale und Signalgeber

— Analogausgang (lokale Drehzahlanzeige)

— 3 drahtbruchliberwachte Stoppausgénge
(Stopp-/Betriebsmagnet, Schnellschluss-
klappe, Notstoppsystem)

— CAN-Bus

* Funktionen

— Notstoppsystem mit eigener Einspeisung und
autarker Funktion

— Uberwachung Notstoppsystem

— Stopp Override (auBer Uberdrehzahl)

— Test Uberdrehzahl-Stopp

— Interne SystemUberwachung / Sammelalarm

— Reset-Taste und LED-Anzeigen am Gerat

o"“‘“o

AHD 574 S

Bedienpanel AHD 514 OP

AHD 514 OP ist ein kompaktes Bedienpanel fir den
Pult-Einbau. Es ist mit einem hellem und gut
ablesbaren 5,7"“-Farbdisplay ausgestattet und dient zur
grafischen Anzeige der vorliegenden Betriebsdaten und
Ereignisse sowie zur optischen und akustischen Alar-
mierung im Storfall.

Integrierte Start- und Stopptasten erlauben das direkte
Anlassen und Stoppen am Bedienpanel. Weitere Tasten
dienen zur Seitenumschaltung, Alarmquittierung sowie
zum Aufrufen mendgefihrter Optionen.

Die Geratevariante AHD 514 OP B ist fir den abgesetz-
ten Einbau (zum Beispiel auf der Briicke) vorgesehen
und kann als Remote-Panel zum Fernstarten und Fern-
stoppen des Motors eingesetzt werden.

AHD 514 OP Hauptmerkmale:

— Visualisierung auf 5,7"-Farbdisplay (500 cd/m?)
— Integrierte Start- und Stopptasten

— Interner Signalgeber

— CAN-Bus

AHD 514 OP/AHD 574 OP B
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Beispiel fir Generator-Anwendung (Hilfsdiesel mit Motorregler, verbunden tber CAN)

AHD 514 OP Lokales Panel
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AHD 514 OP Remote
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AHD 514 A: Ansicht und MaBe
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AHD 514 A: Technische Daten

Abmessungen B x Hx T
Gewicht
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Schutzart
Spannungsversorgung
Stromaufnahme
Eingdnge

Ausgange

Schnittstellen

Montageart
Zulassungen
Artikel-Nummer

238 mm x 128 mm x 77 mm

Ca. 0,70 kg
-30°C ... +70°C
-50°C ... +85°C
IP 20

24V DC (+30% / -25%)
Max. 225 mA (24 V DQ)

6 x analog (4-20 mA / binéar)

3 x analog (PT100 / PT1000 / binar)

3 x analog (4-20 mA / PT100/ PT1000 / binér)
1 x Analogeingang parametrierbar

1 x Drehzahleingang, galvanisch isoliert

2 x binar (Drahtbruchiberwachung optional)
8 x binar (Steuereingange)

2 x binar (Sonderfunktionen)

8 x Relais 6 A (32 V DC), potenzialfrei (Steuerausgange, Starterrelais)

2 x Transistor, 8 A (32 V DQ), drahtbruchiiberwacht, kurzschlussfest (Motorstopp)
1 x Analogausgang (4 -20 mA/ 1-5V/2-10 V)

2 x LED-Anzeigen

2 x CAN-Bus (SAS-Bus / J1939 Motorbus)

1 x RS485 (option AHD 514 A COM)

1 x RS232 (9-pol. Sub-D, Fehlerdiagnose / Protokollauslesung, Firmware-Update)
1 x serieller Eingang (Einbindung AHD PS15)

2 x serieller Ausgang (Einbindung AHD R101)

Modultragergehause, Installation auf Profiltragschiene TS32 / TS35
ABS, BV, CRS, DNV, LR, RS

AHD 514 A: 12972
AHD 514 A COM: 14527

128
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AHD 514 S: Ansicht und MaBe
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AHD 514 S: Technische Daten

Abmessungen B x H x T
Gewicht
Betriebstemperatur
Lagertemperatur:
Schutzart

Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Eingdnge

Ausgange

Schnittstellen

Montageart
Zulassungen

Artikel-Nummer

148 mm x 128 mm x 77 mm

Ca. 0,50 kg
-30°C ... +70°C
-50°C ... +85°C
IP 20

24V DC (+30% / -25%)
Sicherheitssystem

24V DC (+30% / -25%)
Notstoppsystem

Max. 98 mA (24 V DQ)

2 x binar, drahtbruchiberwacht (Notstopp)

5 x binar, drahtbruchiberwacht (Stoppkriterien)

5 x binar (Steuereingange)

1 x Drehzahleingang, galvanisch getrennt

4 x Relais 6 A (32 V DC), potenzialfrei (unter anderem fir Hupe, Sammelalarm)
2 x Transistor, 8 A (32 V DQ), drahtbruchiberwacht, kurzschlussfest
(Hub-/Betriebsmagnet, Schnellschlussklappen, Sicherheitsstopp)

1 x Transistor, 8 A (32 V DC), drahtbruchiberwacht, kurzschlussfest (Notstopp)
1 x Analogausgang 4-20 mA (externe Drehzahlanzeige)

10 x LED-Anzeigen

1 x CAN-Bus (Kommunikation)
1 x serieller Ausgang (Optokoppler)

Modultragergehause, Installation auf Profiltragschiene TS32 / TS35
ABS, BV, CRS, DNV, LR, RS
12973

AHD 514 System — Motoriberwachung mit Sicherheits- und Steuerungsfunktion — Seite 10
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Anzeige- und Bedienpanel AHD 514 OP / AHD 514 OP B: Ansicht und MaBe
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AHD 514 OP
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Power supply.
24VDC +30% -26%
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AHD 514 OP / AHD 514 OP B: Technische Daten

Abmessungen B x H x T 144 mm x 144 mm x 43 mm

Pultausschnitt, B x H 131 mmx 131 mm

Gewicht Ca. 0,5 kg

Betriebstemperatur -30°C ... +70°C
Lagertemperatur -50°C ... +85°C

Schutzart IP 56 (frontseitig), IP 20 (rlckseitig)
Spannungsversorgung 24V DC (+30% / -25%)
Stromaufnahme Max. 200 mA (24 V DC)
Display 5,7" LCD-Farbdisplay
Sichtbarer Bildschirmbe- 116 mm x 87 mm

reich

Leuchtstarke 500 cd/m?

Display-Auflésung 640 (H) x 480 (V) Pixel
Farbtiefe 15 Bit

Schnittstellen 1 x CAN-Bus (Kommunikation)
Montageart Pulteinbaugehause
Zulassungen ABS, BV, CRS, DVN, LR, RS
Artikel-Nummer AHD 514 OP: 12974

AHD 514 OP B: 14503
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