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1. OBJETIVO

A competicdo de cardter interdisciplinar tem por objetivo incentivar os estudantes do
UNIREDENTOR a colocarem em prova os conhecimentos adquiridos, durante o curso, na

confeccdo de um rob6 auténomo.

2. PARTICIPANTES

Poderdo participar desta prova as equipes regularmente inscritas na Redentor Games,
sendo vedada a participagdo de alunos que nao estiverem listados na Ficha de Distribuicao

de Tarefas.

3. MATERIAIS

A comissdo organizadora disponibilizarad para cada equipe os seguintes itens:

¢1 (uma) placa Arduino Uno R3;
¢ 1 (um) cabo USB tipo B;
¢ 3 (trés) modulos do sensor infravermelho TCRT5000.

Para a confec¢do do rob6 autébnomo poderdo ser utilizados quaisquer tipos de
materiais e sensores, desde que, respeitem as regras e dimensdes definidas neste
regulamento. Apesar da comissao organizadora disponibilizar 3 mdédulos TCRT5000, fica
facultado a cada equipe decidir pela utilizagdo ou ndo deste modelo de sensor, assim como,

a quantidade de sensores a serem utilizados na confec¢do do robé.
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O recebimento do kit contendo os itens descritos acima serd realizado por um

integrante de cada equipe, sendo sua responsabilidade a conferéncia da quantidade de
material recebido e assinatura do termo de recebimento.

Todo o material disponibilizado pela comissao organizadora devera ser devolvido
em plenas condi¢Ges de uso e funcionamento. A comissao organizadora reserva o direito
de cobrar o valor correspondente de cada material disponibilizado que a equipe danificar.

A comissdao organizadora disponibilizard os itens citados, sete dias antes da data

marcada para inicio da Redentor Games.

4. RESUMO
Modalidade: Seguidor de linha.
Tipo de rob6: Autébnomo.
Rob0os por partida: Um.
Duracgdo da partida: 3 minutos.
Dimensodes do rob6 (max): 250 x 250 x 200 (mm).
Comprimento do circuito (max): 60 (m).

5. INTRODUCAO

A competicdo Robo Seguidor de Linha é uma modalidade na qual rob6s auténomos
devem seguir um trajeto determinado por uma linha. Esta linha deve ser desenhada sobre
uma superficie de cor contrastante com a linha. Nesta competicdo vence o robd que
percorrer o circuito, completamente, em menor tempo.

Um robd autbnomo pode ser caracterizado como uma maquina capaz de realizar
tarefas para alcancar um objetivo desejado em ambientes desestruturados e sem

interferéncia humana sobre seus movimentos.
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6. ESPECIFICACAO DO ROBO

O robo deve ser totalmente autébnomo e com todos os componentes embarcados,
ou seja, ele ndo pode ser controlado externamente por fio ou radio.

O robo deverad utilizar uma placa Arduino modelo UNO R3 para implementar seu
sistema de controle embarcado.

O rob6 ndo poderad ser alterado durante uma tomada de tempo, ou seja, nenhuma
adicdo, remocdo ou alteracdo de hardware ou software poderad ser realizada.

O robd ndo poderd exceder o tamanho maximo de 250mm de comprimento,
250mm de largura e 200mm de altura.

O rob6 ndo poderd alterar suas dimensdes e caracteristicas durante uma partida.

O rob0 nao podera possuir nenhum tipo de mecanismo de suc¢do para aumentar a
forca normal em relagdo ao solo.

O rob6 deve ter um nome.

7. ESPECIFICAGCAO DO CIRCUITO

A pista serd confeccionada em cor contrastante com a linha determinante do
percurso e podera conter emendas para compor toda a drea do circuito, contudo, possiveis
desniveis poderdo ocorrer. A organizacdao tentarda minimizar os desniveis de emendas da
melhor forma possivel, portanto, os robds devem ser capazes de superar tais desniveis de
+2mm.

O percurso serad indicado por uma linha branca de 19+1mm de largura. O
comprimento total da linha serd no maximo 60 metros.

Quando houver um cruzamento, o angulo de interseccdo das linhas serd de 902452
(Figura 1). Todo cruzamento sera precedido por uma reta de, pelo menos, 250mm. Apds

todo cruzamento havera uma reta de, pelo menos, 250mm.
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Figura 1 - Cruzamento de linhas.

A drea entre o ponto de chegada e o ponto de partida serd denominada de “drea
de partida e chegada”. Esta area tera 1 metro de comprimento por 419+1mm de largura,

sendo considerado 200mm a direta e 200mm a esquerda da linha de percurso (Figura 2).
Area Partida-Chegada
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Figura 2 - Area de partida e chegada.

A linha de partida e a linha de chegada serdo localizadas em uma reta do percurso.
A linha de chegada sera localizada a 1 metro para traz da linha de partida. Existirdo

marcacdes no lado direito da linha de percurso (em relacdo ao sentido do percurso)

indicando o ponto de partida e o ponto de chegada (Figuras 2 e 3).
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Figura 3 - MarcacGes de partida e chegada.

A linha 250mm antes e 250mm depois da “drea de partida e chegada” sera uma
reta.

Os raios dos arcos serao de, pelo menos, 100mm (Figura 4).

Haverd uma marcacdao no lado esquerdo da linha (em relagdo ao sentido do
percurso) no ponto em que existir alteracdo da curvatura (Figura 4).

O circuito sera totalmente plano. Porém poderdo ser incluidas inclinagées de até no

maximo 52.

Marcaglo “Inci/Temmmo de curve”
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Marcagho "Wk Termine de curvir

Figura 4 - Marcacdo de alteracdo de curvatura.
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As cores da linha e da pista estdo sujeitas a possiveis variacdes, dependendo do

fornecedor dos materiais utilizados na confec¢gdo dos mesmos, porém existira um grande

contraste entre o branco da faixa e a cor de fundo da pista.

8. ESPECIFICACAO DA PARTIDA

Os rob6s terdo acesso ao circuito uma hora antes do inicio da competicdo para
reconhecimento de trajeto e ajustes dos sensores.

O rob6 deverd percorrer o circuito tomando como referéncia uma linha branca. O
corpo do robd devera ficar sempre sobre a linha. Caso o rob6 saia completamente de cima
da linha, sera considerado que o robd6 saiu do percurso e terd sua tomada de tempo
invalidada.

Para cada rob6 serdo concedidas 3 tentativas, ndo consecutivas, de 3 minutos cada.

A ordem de tomada de tempo sera definida por sorteio.

Apds o anuncio/chamada para tomada de tempo, o rob6 terd 60 segundos para
iniciar a volta pelo circuito.

O rob6 devera iniciar na marca¢ao de partida e percorrer o circuito na dire¢ao
correta dentro do prazo maximo de 3 minutos.

O tempo da volta serd medido entre o instante de tempo em que o sensor na linha
de partida do circuito detectar o rob6 e o instante de tempo em que o sensor da linha de
chegada do circuito detectar o mesmo robd.

Caso ocorra qualquer problema com o sistema automatico de medicao de tempo
da volta, serd considerado o tempo marcado pelo cronometro utilizado pelo juiz.

Uma volta sera considerada valida quando o rob6 terminar o percurso cruzando a
linha de chegada e alcancando a area de partida e chegada”.

Uma tomada de tempo sera cancelada caso o rob6 saia do percurso.

Apds iniciada a tomada de tempo, ndo serd permitido encostar no rob6 sem a

autorizacado do juiz.
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Vencera a competicdo o rob6 que finalizar o trajeto em menor tempo. Para cada

robo, serd considerado o menor tempo dentre todas as tentativas, ou seja, dentre todas as
tomadas de tempo.

N3o serdo aceitos pedidos para alteragdo da luz ambiente.

O juiz podera solicitar informagdes sobre o rob6, a qualquer momento, se julgar
necessario.

O juiz tem o poder de desclassificar um rob6 e/ou tomar qualquer decisdo que ache
pertinente durante a competicao.

Todos os casos nao definidos neste regulamento serdo analisados pelo juiz,

podendo este se abster e passar a andlise para o comité organizador.

9. CRITERIOS DE DESEMPATE

Caso mais de um robd tenha a sua melhor volta (volta mais rapida) com o mesmo
tempo cronometrado, sera considerado como critério de desempate o segundo melhor
tempo de cada rob6. Permanecendo o empate, sera considerado o terceiro melhor tempo.
Permanecendo ainda o empate, os robds empatados deverdo realizar uma nova volta,
cronometrada, com uma Unica tentativa. Se permanecer o empate vence o robo mais leve.

Caso nenhum rob6 venha a concluir o trajeto completo, ndo tendo assim tempo
cronometrado valido, serd considerado vencedor aquele que conseguir maior avango ao
longo do percurso.

O avango no percurso sera contabilizado pelo nimero de obstaculos (curvas e
cruzamentos) superados pelo robo, ndo sendo contabilizado o obstaculo ndo superado. Em
caso de empate, uma Ultima e Unica tentativa serd concedida aos rob6s empatados,
persistindo o empate, vence o rob6 de menor peso.

Iltens omissos e ndo observados neste regulamento ficardo a critério do comité
organizador e serdo oportunamente informados aos participantes.

Fica a critério do comité organizador alterar o conteiudo deste documento a

qualquer momento, informando aos participantes em momento oportuno.
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10.PONTUACAO

A pontuacdo das equipes se dara de acordo com a tabela abaixo:

COLOCACAO PONTOS
12 Lugar
29 Lugar
39 Lugar

42 Lugar

59 Lugar

11. CONDICOES GERAIS

A comissdo organizadora incentiva fortemente a criatividade dos alunos e a
utilizacdo de materiais reciclados na confeccdo dos protétipos, ou seja, a competicdo esta
desvinculada do conceito de projeto vencedor é o projeto mais caro.

Os autores declaram que o(s) trabalho(s) entregue(s) é (sdo) fruto(s) de sua(s)
legitima(s) criatividade(s) e autoria(s), ndo configurando pldgio nem violacdao a qualquer
direito de propriedade intelectual de terceiros, eximindo o Centro Universitario Redentor,
de qualquer responsabilidade decorrente da falta de veracidade desta declaracgao.

Os autores, desde ja, autorizam o Centro Universitario Redentor a fazer o uso que
julgar mais adequado para divulgar o(s) seu(s) modelo(s)/protétipo(s), por qualquer meio,
bem como fotografias ou videos, tanto da(s) sua(s) obra(s) como sua(s), e a qualquer
tempo. Serdo desclassificados os trabalhos que ndo obedecerem, estritamente, os termos
deste regulamento.

O Centro Universitario Redentor, ndo se responsabilizard por danos ou perdas,
totais ou parciais, que possam ocorrer com o(s) trabalho(s) do(s) candidato(s), por ocasido

do manuseio, armazenamento ou na realizacdo do(s) ensaio(s).
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O Centro Universitario Redentor, ndo se responsabilizara por acidentes que venham

a ocorrer com o uso de equipamentos, maquinas e etc. na confecgao do(s) protdtipo(s) ou
qgualquer outra situacao decorrente da competicao descrita neste regulamento.

Ndo serd obrigatéria a doagao do protdtipo ao Centro Universitdrio Redentor,
como requisito a premiacao, ficando facultado a cada equipe. Entretanto, a devolugao dos
itens disponibilizados pela comissdo organizadora, definidos no capitulo 4 (quatro) deste
regulamento, deverd ser realizada em até 48 horas.

Caso o protétipo ndo seja doado ao Centro Universitdrio Redentor, a equipe fica
obrigada a manter o mesmo armazenado em perfeitas condi¢Bes, por um periodo de 10
(dez) meses, o qual ficara a disposicao do Centro Universitario Redentor para apresentacao,
exibicdo ou participagdo em mostras, congressos ou quaisquer eventos que o Centro
Universitario Redentor julgar pertinente.

Casos omissos poderdao ser deliberados pela Comissdao Julgadora ou Comissao

Organizadora do concurso.
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