
未注线性尺寸公差：
≤6mm            ±0.1
6~30mm        ±0.2
30~120mm    ±0.3
120~400mm  ±0.5
＞400mm       ±0.8

未注角度尺寸公差：
≤10mm             ±1°
10~50mm         ±30′
50~120mm       ±20′
120~400mm     ±10′
＞400mm          ±5′
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1、 6.2±0.3mm In Diameter；

2、0.2m In Length；

3、Bending Radius 8×OD；
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