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Eine der Voraussetzungen fir gute Stereo-
Wiedergabe ist die saubere Trennung des
Programminhalts der beiden Ubertragungs-
kandle. In der elektroakustischen Ubertra-
gungskette gibt es eine Reihe von Glie-
dern, die dieser Zielsetzung entgegenwir-
ken. Erfolgt die Ubertragung von einem
Tontrager, so ist bereits auf ihm eine
Beeinflussung des Inhalts eines jeden Pro-
grammkanals durch den anderen vorhan-
den, eine Erscheinung, die man als ,Uber-
sprechen” bezeichnet. Die Stérke des Uber-
sprechens wird in Dezibel angegeben. Be-
tragt das Ubersprechen von einem Kanal
zum anderen zum Beispiel —20 dB, so ist
die diesem Ubersprechen entsprechende
Tonfrequenzspannung ein Zehntel der dem
eigentlichen Programminhalt &aquivalenten;
betragt das Ubersprechen —40 dB, so
ist die Ubersprech-Spannung ein Hun-
dertstel der Nutzspannung. Das bei der
Schallplattenaufzeichnung entstehende_ und
bereits in der Schallplatte enthaltene Uber-
sprechen kann mit etwa —40 dB bei
1000 Hz angenommen werden. Dieser gln-
stige Wert wird bei der Schallplattenab-
tastung durch den Tonabnehmer wesent-
lich verschlechtert. In welchem Grade dies
der Fall ist, héangt vom verwendeten Ton-
abnehmersystem ab; die Unterschiede zwi-
schen den einzelnen Fabrikaten und Mo-
dellen sind zum Teil recht grof.

Bei der Beurteilung des Ubersprechens ge-
nugt es nicht, nur den Wert bei 1000 Hz
zu betrachten, denn bei dieser Frequenz
ergeben sich fast ausnahmslos die gunstig-
sten Werte. Nach Mdglichkeit sollten viel-
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mehr die Ubersprechkurven beider Kanéle
der einzelnen Modelle miteinander vergli-
chen werden. Die DIN-Norm 45 500 fordert
als Mindestwert folgende Ubersprech-
dampfung: Bei 1000 Hz > 20 dB; zwischen
500 Hz und 6300 Hz & 15 dB. Uber die
Werte im Ubrigen Frequenzbereich wird
nichts ausgesagt, da die Beeintrachtigung
des Stereo-Effekts in diesen Frequenzge-
bieten verhéltnismagig gering ist.

Jedoch ist fur die Beurteilung anderer
Eigenschaften des Tonabnehmersystems
der Verlauf der Ubersprechkurve auch in
diesen Gebieten interessant. Ganz allge-
mein kann festgestellt werden, daR Ton-
abnehmersysteme  mit weltgehend linear
und stetig verlaufenden Ubersprechkurven
stets besonders gute technische Eigen-
schaften besitzen. UnregelmaRigkeiten in
den Ubersprechkurven deuten auf Reso-
nanzen im System hin,

Je sprungartiger die Ubersprechkurve ihren
Verlauf andert, um so weniger gedampft,
das heift um so unangenehmer in ihren
Auswirkungen ist die Resonanzstelle.

Jede Resonanz fuhrt zu Drehungen der
Phase der Ausgangsspannung im Gebiet
der Resonanzfrequenz. Frequenzabhéangige
Phasendrehungen storen die Stetigkeit des
Klangbildes und geben im Extremfall An-
laR zu Wanderungserscheinungen einzel-
ner Instrumente im Klangbild. Dem Pha-
sengang bei Tonabnehmersystemen, bis-
her kaum beachtet, gebuhrt aus diesem
Grund starkere Aufmerksamkeit.

Bei den meisten Tonabnehmersystemen
nimmt das Ubersprechen nach den hdch-
sten Frequenzen hin stark zu. Der Grund
hierflr ist in der Resonanzstelle zu su-
chen, die aus Rillenelastizitat und dynami-
scher Masse des Systems gebildet wird.
Ein Anstieg der Ubersprechkurve im Be-
reich der tiefsten Frequenzen kennzeichnet
die Resonanzstelle, die sich aus der Com-
pliance des Systems und der Masse Ton-
abnehmersystem plus Tonarm ergibt. Im
ersten Fall kann aus den Ubersprechkur-
ven die dynamische Masse des Systems
abgeschatzt werden, im zweiten Falle die
Compliance.

In Absolutwert und Verlauf stark vonein-
ander abweichende Ubersprechkurven sind
ein Zeichen fiir elektromechanische Un-
symmetrien im System; sie wirken sich
haufig in den Frequenzkurven, mit Sicher-
heit aber im Phasengang der Kandle aus.

Zur Veranschaulichung des Gesagten zei-
gen die Abbildungen die Kurven fiir den
Frequenzgang und das Ubersprechen
zweier Tonabnehmersysteme mit unter-
schiedlichen Eigenschaften. Beide Systeme
erfullen im wesentlichen die Mindestfor-
d_erémgen, die durch DIN 45500 festgelegt
sind.

Wahrend der Verlauf der Ubersprechkur-
ven von System Nr. 1 als vorbildlich be-
zeichnet werden kann, lassen die Uber-
sprechkurven von System Nr. 2 in ver-
schiedener Hinsicht zu winschen Ubrig.
Man kann aus ihnen schlieRen, da3 das
System eine hoéhere dynamische Masse be-
sitzt als System Nr. 1, dal3 seine Compli-
ance relativ niedrig ist, da es elektro-
mechanische Unsymmetrien aufweist und
dal sein Phasengang weit davon entfernt
ist, konstant zu sein.
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