LUREKA

ROBOTICS

AIES 3 >T
ORy bckD
3IDEYF T %&
21/

JoR « EHER - ZREBED.
FOMTTWEAIES 3 VEA %R,

Eureka TIRZEI,

JEARDIDEY X ITEHFEY 2 —> 3,

‘ Eureka Robotics [CDWT

= .
f%%md

—

PN 3 =@
Jui =3 82%% F—L (:)%'5 m BEiAE
20184F 704 R, AR BEE §10.5M
SYHE—IL 0% MLV =T Y YAR-ILE 20244128
T AR NEFLIRRIR o y_zaT
2E—bT v AE = RRFE R Eo@E

\

/Q Eureka AIE > 3 V> X T L LI

e Fureka3DH XS ¥EurekadY bO—5 THRL

o JMBEDAIETILICE D, T—00O4HimE. 958, ¥k
BRE. IEFUERE X THEICNIE
o ORwhICTHI & Th 25X ¢ T, IbASH%

Hi5R Eureka3DA XS

Eureka J> bO—5 j

IoLHAORT1 v A%kt
136-0082 SR IR XFiAZ1-17-8 =HY 7 5 AE2-330
BEYLE . FE. AR LEE

BEANE: AORyY FED 3V XTLORE. BR5E. EAZE
HHEEEEE: 080-7133-6034 eurekarobotics.com/ja




@ AFEBE: U-UPERICADETENZIDOT7/O—F

A. EERA B.CADZE>T-N—F v ILEEH C.WAZ—L 2R

REDOT — T EGRH 5 FE CADA'HNITBEEFE FEZOHLOHNFE

Q BEcIvUvs
7/ T=3r

@ ~EzmTo
NSHEHS S 2
L—>3>

55 KALE - ORI
Q) ol @;_%27—&0_&% @ @ =z
9 [

D 7-IBA

> hkO—3>A N
e Y © mp~owmm PN © rux>y
O
Vv CADARE vV 7/ 5F—Y3avFRE v/ CADARE
VAR woTT7)T—>3y ) REBAE VvV BERIAE
VvV RIEEND R VvV ZREICRE VvV AIEERE
=6 BB %E =l U)LY ER  WSUBARUSK
1 EiEnl=Ebpl vy TRAFA—LREYF>Y
AF CTER G % R FiRERRIRA DEB
EERENEEE E. SBRERPAIZE

DEAEIKTF

v

AFEEZ B
ZE LB oh TRRmEN | L

CHRAEEDO—H

IHI &, _ C®HERENT S  DENSO

SUBARU

() rmmseeaxzt  Mazak  ®YAMAHA  ==Kawasaki

BICTHA DD B

v

7 —J DEFIEHRAE. FEfmIcBEIEEIC
pUIY
ANCTR - ZEH X 2 THEI T OIC

|- m 2! 1A T £~

DT —U %, EurekaAlED 3 > R T L TERHBAIBENRESR L £ 95
BRBICTHECIETW !




	AIビジョンで  ロボットによる 3Dピッキングを 実現
	光沢・複雑形状・多品種部品も。 諦めかけていたAIビジョン導入を、 Eurekaで現実に。 次世代の3Dピッキング自動化ソリューション。
	Eureka Robotics について
	創業
	2018年 シンガポール　 南洋理工大学発 スタートアップ

	チーム
	約70名 70％がエンジニア

	拠点
	東京、大阪、名古屋 シンガポールと ベトナムに開発拠点 米国に販売拠点

	資金調達
	＄10.5M 2024年12月 シリーズAで 資金調達


	Eureka AIビジョンシステムとは
	Eureka 3DカメラとEurekaコントローラで構成
	独自のAIモデルにより、ワークの特徴抽出、分類、物体検出、把持位置選定まで高度に処理
	ロボットに「目」と「脳」を与えることで、応用分野を拡張
	エウレカロボティックス株式会社 136-0082  東京都江東区新木場1-17-8　三井リンクラボ新木場2-330 営業拠点：　東京、大阪、名古屋 事業内容：　AIロボットビジョンシステムの開発、販売、導入支援 お問合せ電話：　080-7133-6034　　　eurekarobotics.com/ja


	AI学習法：ワークや運用に合わせて選べる3つのアプローチ
	A. 実画像AI
	実際のワーク画像から学習
	撮影と1クリック アノテーション
	クラウドへ送信・学習
	コントローラへ実装
	✔ CAD不要 ✔ AIが1クリックでアノテーション ✔ 品種追加も短時間
	B. CADを使ったバーチャル学習
	CADがあれば自動学習
	仮想空間での バラ積みシミュレーション
	合成データによる 学習
	現場への適用
	✔ アノテーション不要 ✔ 実画像不要 ✔ 多品種に最適


	C. マスターレス
	学習そのものが不要
	ワーク投入
	認識
	ピッキング
	✔ CAD不要 ✔ 登録不要 ✔ AI学習不要
	射出成形業界 複数部品の自動分別
	Before
	人手で部品を選別 作業品質が作業員の習熟度に依存


	After
	人手作業を自動化 安定した認識と分別で作業品質が向上
	クルマ業界　㈱SUBARU様 マスターレスピッキング
	Before

	新規部品投入の都度、部品登録やAI学習に工数がかかる

	After
	ワークの事前登録不要、新部品に即座に対応 AIに形状や特徴を教える工数がゼロに

	ご採用企業の一例
	無料ワーク評価　受付中！
	御社のワークを、Eureka AIビジョンシステムで認識可能か確認します。お気軽にご相談ください！



