ZINVERO

PRECISION IN EVERY MOMENT

SItOWNIK ELEKTRYCZNY DO ZAWOROW ILJV (600 N)

| ILJA-06 (M) |

Sitownik serii ILJA-06 zostat zaprojektowany do
sterowania zaworami kulowymi serii ILJV do
DN4O. Sitownik jest wyposazony w
dwukierunkowy silnik synchroniczny o mocy 600
Nm, ze sterowaniem on-off, 3-pozycyjnym lub
analogowym. Szybki i tatwy montaz.

Sitownik jest wyposazony, w wersji
proporcjonalnej, w przycisk do samoregulacji.
Wytacznik on-off jest wyposazony w sprzegto

magnetyczne.
Model Sila (Nm) Sterowanie Pobér mocy Czas ruchu
ILJA-06 600 on-off, 3 pozycyjne 14 W HOBCIREY [
= e ' 190 s dla 60 Hz
230 sdla50 Hz/
ILJA-O6M 600 analogowe 26 W 190 < dla 60 Hz

Wymiary

[DANE TECHNICZNE
Zasilanie
Sila
Maksymalny skok
Klasa ochronnosci
Przytacza

Warunki srodowiskowe
(praca)

K Temp. sktadowania:

-40...+50°C, 1..95% RH, (brak kondensacji)) ;

24V AC 50/60 Hz

IP54 (klasa Il)
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| ILJA-06 (M)]|

/ SCHEMAT POLACZEN \ / MONTAZ

ILJA-06 (on-off, floating) £ " e Umies¢ silnik na zaworze i po
1: 24 V AC (comman) @I g B 5 umieszczeniu go w gniezdzie
2: 24 V AC Stem down (direct way open) ol 2 A & H
3: 24 VV AC Stem up (direct way close) &) |- e 2 do'“‘?‘i srubg l_olokuncq (1)

e Nakre¢ mosiezng nakretke watu

silnika na trzpien zaworu (2) i

ILJA-06M (proportional) dokrec Oakretke kpntrUcha (3).
Terminal J1: e Wykonaj potaczenia elektryczne
1:24 VAC zgodnie z poprzednimi
2: Common

schematami i (tylko dla AVG6M)

3: Input signal. 4...20 mA (2...10 V DC) /0...20 mA (0...10 V DC). 3 S
zapewnij ustawienia zworek.

W1 e W2 must be set according to the input signal.
4: Feedback signal. There is a signal 0...10 V DC or 2...10 V DC
depending on the setting of W2.

S —I\_
/ USTAWIENIA

¢ WI1: mA /V DC. Pozwala wybraé, czy sygnat wejsciowy jest napieciowy czy pradowy. Ta
zworka musi by¢ ustawiona razem z W2, aby wybrac¢ sygnat wejsciowy do J1.

e W2: 4..20 mA (2..10 V DC) / 0...20 mA (0...10 V DC). Zworka ta musi by¢ skonfigurowana z
W1, aby wybra¢ sygnat przekazu do J1.

e W3: Odwrotna operacja. Przesuniecie zworki odwraca logike dziatania w poréwnaniu do
sygnatu wejsSciowego.

Wskaznik stanu LED (praca):

¢ Normalny stan dziatania: miga powoli (1 sek. wt., 1 sek. wyt.). Podczas samoregulacji
sitownika na zaworze (po nacisnieciu S1 przez co najmniej 3 sek.): miga szybko (przez 0,25
sek. wt.,, 0,25 sek. wyt.)

e Samoregulacja w stanie btedu: miga szybko dwa razy i gasnie na dtugi czas (wtacza sie
na 0,25 sek., wytacza sie na 0,25 sek., dwa razy, a nastepnie gasnie na 1,25 sek.)

Wskaznik LED kierunku obrotéw silnika: Ptytka drukowana (ILJA-O6M)
. ' TS Ty

e Gdy dioda LED D60 sie zaswieci, wat zaworu an -l
przesuwa sie w doét. Gdy wat zaworu osiggnie dno i';:
i utrzyma pozycje przez 25 sekund, dioda LED i B w3
zgasnie. e

e Gdy dioda LED D50 sie zaswieci, trzon zaworu BT i g
przesunie sie do gory. Gdy trzon zaworu osiggnie i = 'o
goére i utrzyma te pozycje przez 25 sekund, dioda e
LED zgasnie.

Automatyczne dostosowanie sitownika do skoku zaworu Kazdy sitownik wymaga
dostosowania do zaworu, na ktérym jest zamontowany. Aby witaczy¢ funkcje
automatycznego dostosowania, nacisna¢ przycisk ,S1" i przytrzymac go przez 3 sekundy.
Kontrolka LED ,praca” miga szybko (wtaczona przez 0,25 s, wytgczona przez 0,25 s).
Wrzeciono zaworu jest przesuwane do dolnego potozenia, po czym jest utrzymywane w tej
pozycji przez 25 s, a nastepnie jest przesuwane do gérnego potozenia. Funkcja
automatycznego dostosowania wytaczy sie dopiero wtedy, gdy wrzeciono zaworu osiggnie
pozycje krancowa i pozostanie w tym potozeniu przez 25 sekund.

Po automatycznym dostosowaniu (dane z poprzedniego dostosowania zostaty nadpisane)
sitownik przetacza sie w standardowy tryb pracy. W przeciwnym razie (gdy poprzednie dane
nie zostaty nadpisane) zostanie zasygnalizowany btad (kontrolka dwukrotnie swieci sie przez
0,25 s i wytacza na 0,25 s, a nastepnie jest wytaczona przez 1,25 s). W celu ponownego
wiaczenia funkcji automatycznego dostosowania przytrzymac przycisk ,,S1” przez 3 sekundy,
natomiast w celu przywrécenia standardowego trybu pracy sitownika odtaczy¢ i ponownie
witaczy¢ zasilanie.

Problemy z funkcjg automatycznego dostosowania moga wystapic¢ gdy:

1: skok zaworu jest mniejszy od potowy wartosci nominalnej;

2: nieprawidtowo podtgczono potencjometr (taczéwka J2). Prawidtowe podtaczenie: gdy
wrzeciono zaworu znajduje sie w potozeniu dolnym, rezystancja potencjometru ma wartosé¢
kmaksymalna. Gdy wrzeciono zaworu znajduje sie w potozeniu gérnym, rezystancja /

potencjometru ma warto$¢ maksymalna.




