
  DANE TECHNICZNE  

Napięcie znamionowe AC110V-AC220V

Сzęstotliwość robocza  315 MHz

Napięcie wyjściowe AC11 0V lub AC220V 3A

Zasięg zdalnego sterowania 100 metrów (otwarta przestrzeń)

POZYCJONER

Pozycjoner PM-220 służy do sterowania
kątem siownika AC 110V-220V (0-90
stopni podzielone na 5 części).
Konstrukcja umożliwiająca transmisję
sygnału na duże odległości, bez
przeszkód, proste i wygodne sterowanie
zdalne.

PM-220

ustawić (set)

1

Ustawienia kodów

przycisk stop (ok)

(1) Parowanie pilota: Po zatrzymaniu silnika naciśnij i
przytrzymaj przycisk uczenia (przycisk stop) na pilocie
przez 3 sekundy. Po zgaśnięciu kontrolki natychmiast
naciśnij dowolny przycisk na pilocie. Kontrolka zamiga
trzy razy, a następnie zapali się na stałe, wskazując
pomyślne uczenie (tę metodę można powtórzyć).
(2) Czyszczenie kodu pilota: Po zatrzymaniu silnika
naciśnij i przytrzymaj przycisk uczenia (przycisk stop)
na pilocie przez 3 sekundy. Po zgaśnięciu kontrolki
kontynuuj naciskanie i przytrzymywanie przycisku
uczenia (przycisk stop) przez około 8 sekund. Kontrolka
zamiga trzy razy, a następnie zapali się na stałe.
Czyszczenie kodu jest pomyślne (wszystkie piloty staną
się nieważne. Aby określić pilota, należy go
zaprogramować).

zmniejszyć

zwiększyć

Ustawianie czasu i resetowanie przed pierwszym użyciem

(1) Ustawianie czasu: Po zatrzymaniu silnika naciśnij przycisk ustawień, a dioda LED
wyświetli czas zapisany w sterowniku. Użytkownik może dostosować czas do swoich potrzeb
(od 2 do 999 sekund). Po ustawieniu żądanego czasu naciśnij przycisk STOP, aby zapisać i
wyjść.
(2) Pierwsze zerowanie: Po ustawieniu czasu naciśnij przycisk pilota, aby wyzerować zegar.
Jeśli zegar nie zostanie wyzerowany, naciśnij przycisk pilota kilka razy. Po potwierdzeniu, że
zawór powietrza został wyzerowany, można go normalnie używać.


