
Technische Daten
Filics Streamliner

Maße & Gewicht Antrieb

Dimensionen 
L x B x H in mm

1.350 x 200 x 92 Räder 4 pro Kufe

Eigengewicht  
pro Roboter

58 kg Antriebssystem omnidirektional

Geschwindigkeit 1,2 m/s

Hub-System Batterie

Ladungsträger Europapalette & 
ähnliche

Typ LiFePO4

Hubhöhe 90 mm Betriebszeit 6 Stunden

Hubgewicht 800 kg Ladezeit 30 Minuten

Sicherheit Kommunikation

LIDAR Performance 
Level D

Bluespot Fahrtrichtung

Zertifizierung DIN EN ISO 
3691-4

Lautsprecher Akkustische 
Warntöne

Time of Flight Sicherheit Schnittstellen Flottenmanage-
ment und WMS 
Anbindung über 
VDA5050




