Automatyka
dla gornictwa
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firmy
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HlStOrla 1989 rok - zatozenie firmy

firmy seesesl 1996 sprzedaz pierwszych egzemplarzy sygnaliza
E:l:“: oraz sterownikow do Scianowego systemu sterowania
od 1997 rozwijanie dziatalnosci - zaprojektowanie ponad
@ 150 urzadzen z certyfikatami ATEX (blisko 100 w ciagtej

produkcji)

Rﬁn ponad 50 wysoko wykwalifikowanych pracownikow

przedstawicielstwa w kilku krajach na swiecie
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Klienci firmy
;9‘!:



Produkowane
systemy




Systemy sterowania Systemy
sygnalizacji i tgcznosci transmisji Swiattowodowej i
gtoSnomowigcej przesytu danych

Systemy wideorejestracji oraz Systemy pomiarowe
wizualizacji procesow bezprzewodowe
technologicznych EK-GRAF



Automatyzacja
procesow

produkcji




sterowanie centralne
Z poziomu sterownika
centralnego BIZON/SC

wspotpraca z napedami
standardowymi oraz
uktadami falownikowymi

mozliwosc¢ wykorzystania
sond radarowych w
uktadach automatycznej
regulacji predkosci

sterowanie, wizuliazcja
oraz diagnostyka
wszystkich elementow
systemu z
powierzchniowych oraz
dotowych stanowisk
wizualizacji EK-GRAF

Automatyzacja procesow produkcji




Automatyzacja procesow produkcji « uktady sterowania

POWIERZCHNIA systemami scianowymi
dostosowane do
indywidualnych potrzeb
uzytkownika

TRANSMISIA DANYCH -

NA POWIERZCHNIE S transmisja danych na

TEO-EC . .
EWAD g powierzchnie
-,

tacznosc dyspozytorska
monitoring video

sterowanie, wizualiazcja
LACZNOSC 2 z
DYSPOZYTOREM oraz dlagnastyka
wszystkich elementow
systemu z
powierzchniowych oraz
dotowych stanowisk

wizualizacji EK-GRAF



Wybrane
elementy
systemow
automatyzacji




Sterownik iskrobezpieczny
DIAMENT-2200EX

1022-85-86 07:52:47 Ev:d
L L]

T
|B7:52138 BYLD KASODWANIE BLOWAD LOKALME (B7:32:33)
[(87:52:38 BYLO WYMAGANE KASDWANIE (87:51:39)

iEr'.a":Sl:-il LACZNOSC ZE STER. CENTR. AKTYWHA (B7:51:39)
{@7:51:48 LACZMOSC IE STER. CENTR. WYL. (87:51:39)
B7:51:48 BYL STOP SYSTEMU I BIZOM/SC (87:51:34)
{87:51:36 URUCHOMIENIE LCD (87:51:34)

Sterownik DIAMENT-2200EX :
« Wersja z kolorowym i monochromatycznym wyswietlaczem;

24 wejscia / 8 wyjsc;

EROEITHECIWY STERDWRE

‘? DIAMENT 2200-EX

Bezposredni podglad obrazu z kamer;
Dostep przez zdalny pulpit z EK-GRAF lub innych sterownikow;

JH - .{e

Mozliwosc sterowania uktadow falownikowych;
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STEROWNIKI ISKROBEZPIECZNE BIZON, DIAMENT

» lokalna i zdalna parametryzacja;

» lokalna i zdalha konfiguracja;

» zdalne sterowanie z powierzchni;

» podglad zdarzen z innych sterownikow w systemie;

« diagnostyka urzadzen (sygnalizatory, zasilacze, blokady);
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Sygnalizator cyfrowy SAG-EX:

« tgcznosc lokalna z sygnalizatorami, ciggiem, systemem;

« Wwspotpraca z sygnalizatorami analogowymi réznego typu;

» przejmowanie obstugi sygnalizatorow z innego
sygnalizatora i z powierzchniowego systemu zarzadzania;

« nastuch;

« tacznosc z powierzchni z analogowej centrali
telefonicznej;

» facznosc z powierzchni z centrali VOIP;

» wspotpraca z powierzchniowym systemem zarzadzania
systemem SAG-EX;



Kamera typu EK-KAM:
« rozdzielczo$¢ obrazu FULL HD;
« 2x wyjscia Swiattowodowe oraz 1x wyjscie RJ45;
podswietlacz w wersji ze Swiattem podczerwonym lub widzialnym;

« wykonanie Ex ia;

Kamery przeznaczone do
monitorowania miejsc, pracy
maszyn i catych ciggow
technologicznych.
Obraz transmitowany jest w
czasie rzeczywistym do
podziemnych oraz
powierzchniowych stanowisk
nadzoru wizyjnego;

Kamera EK-OKO:
» rozdzielczos¢ obrazu FULL HD (@ 30fps); %
« ZOOM optyczny x32;
« 2X wyjscia Swiattowodowe;
« zasilanie 42/127/230V;
« zewnetrzny podswietlacz IR;




Ognioszczelny komputer EK-PC
umozliwia wizualizacje
procesow produkcyjnych,
zdalne sterowanie i
konfiguracje poszczegodlnych
elementow systemow
automatyzacji

Komputer przemystowy EK-SW

Przeznaczony jest do pracy na stanowiskach nadzorczych gtéwnie
jako stacja wizualizacji np. dla systemu EK-GRAF. Moze rowniez
petni¢ funkcje stacji do podgladu obrazu z kamer systemow telewizji
przemystowe]j lub jako stacja wspomagajaca produkcje i zarzadzanie
w ramach obstugi oprogramowania MES (Systemy Zarzadzania
Produkcja), ERP i innego oprogramowania np. biurowego.



Iskrobezpieczny wyswietlacz EK-DISPLAY 11,6":

« przeznaczony gtdéwnie do stosowania jako
samodzielne urzadzenie w systemach
monitoringu wizyjnego (wspotpraca z kamerami
EK-OKO, EK-KAM);

« mozliwosc stosowania jako modut HMI
w systemach wizualizacji systemow sterowania;

« Wyposazony w wyjscia RS485 oraz Ethernet
Swiattowodowy;




| Zdalne

sterowanie
procesami

produkecji
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System EK-GRAF:
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EM-GRAF

LAl ] N 0

= e
el
‘ ﬁ .. th—-
¥ ﬂ‘q, ,.*"b‘ -
*1'.,.!'"—"“ T
=og 8 naN & =
2 ———— Bre o
n:‘.rn".E":. _‘E

TABE L& A ARSAAY AR TYVWAYCH

wizualizacja;

zdalna konfiguracja;

podglad obrazu w czasie rzeczywistym;
zdalne sterowanie z powierzchni;
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Remote control from aboveground by DIAMENT 2200-K type intrinsically safe controller

B =

eltel mm -
K- GRAF
ODSTAWA T P

ZDALNY PULPIT DIAMENT AO01

Sygnalizacja oddwieania: 233

BYLA PREDEKOSC ZA WYSOKA
10:34 10 GRU 2018
PRP: UROBEK PRS:LOKALNE SC:AKT EK-1:WYL
Vp=2.2m/s AN ) === =i - SH-AW-SX-K

ISKROBEZPIECZNY STEROWNIK

DIAMENT-2200K I y” 4




Remote control from the aboveground by BIZON type intrinsincally safe controllers

e _ I - . e - -

(Reltel RN EDENED
B e e e e =

ZDALNY PULPIT BIZON [ wna |

10:50:46 BIZON SC 2018-12-10 F
AD1-STOP - PRIZYCISK GRZYBKOWY

/! PRS: LOKALNE
A01 PRP: UROBEK
BLOKADA
T.SAG :5T T.NIB :5T T.ERCT:ST T.KONC:ST
PH: BRAK PH: BRAK AKT.ZDARZEN: 01

Aby przejsc¢ do menu sterownika BIZON SC kliknij lewym
przyciskiem myszy na wyswiellacz,




Virtual SAG-EX system
Ee— T @ elte

Managing the communication system from surfaces based on digital signaling devices SAG-EX enables:
« voice calls with underground signaling devices;
+ listening to the environment;

+ real-time system configuration preview;
+ the ability to remotely take over the function of any underground signaling devices;
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System EK-GRAF:
« wizualizacja;
» zdalna konfiguracja;
» zdalne sterowanie z powierzchni;




System

pomiarowy
SRMS




Ciagta metoda zdalnego monitorowania zmian

SYSte m S RMS »>>>> zachodzacych w gérotworze powstatych na

skutek prowadzonej eksploatacji

System SRMS to zaawansowane technologicznie rozwigzanie pomiarowe

charakteryzujace sie m.in:

>>> tatwoscig instalacji systemu pomiarowego w warunkach gorniczych,

»> szybka rozbudowa systemu,

>> oszczednosciag materiatow i kosztow,

»>» komputerowa analiza danych pomiarowych.

System SRMS pozwola na zwiekszenie ilosci

punktow pomiarowych i rozszerzenie badan

na znacznie wiekszg czes¢ wyrobisk




Czujnik systemu SRMS
wykonuje cykliczne pomiary
dalmierzem laserowym oraz inklinometrem

Zastosowanie odpowiednio dobranych
algorytmow obliczeniowych pozwala
uzyskac precyzyjny wynik pomiaru

Uzytkownik uzyskuje informacje
np. o aktualnym obnizeniu stropu
/wypietrzeniu spagu w chodniku
w odniesieniu do tzw. pomiaru
odniesienia

llos¢ | miejsca rozlokowania czujnikow zaleza
od potrzeb i wymogoéw monitorowanego
chodnika, komory, itp



Bezprzewodowe czujniki SRMS-02
zabudowane w monitorowanym chodniku

(do 256szt dla jednej centrali) C——
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Bezprzewodowe czujniki SRMS-03(/T)
zabudowane w monitorowanym chodniku y  u

(do 32szt dla jednej centrali) e




Glowne cechy:

% tatwos¢ instalacji w roznych warunkach
zabudowy

AT u) automatyczne logowanie do centrali
(. (bez koniecznosci konfiguracji)

@ konfigurowany okres pomiarow
w zakresie 1min - 24h

Pomiary w systemie SRMS
wykonywane s3a zdalnie,
bez opoznien i angazowania
personelu, rowniez w
trudnodostepnych rejo

Czujnik systemu SRMS




Giéwne cechy: Czujnik systemu SRMS

zasilanie bateryjne
P (>3lat na jednym ogniwie dla pomiaréw 1x/1h)

(({_,)) komunikacja radiowa z centralg systemu
A"’ (zasieg 100 - 250m zaleznie od warunkéw)

& pomiar odlegtosci oraz kata nachylenia
AX
wysoka stabilnosc i powtarzalnos¢ pomiaru:
™ odlegtoséé: +1mm / kat: +0,1°

pomiar odlegtosci do 40m zdle
_-I--_--.-_warunkc’:w (do 60m z wykatl
~ odbtysnika)

*_typ lasera - klasa 2

wykonanie Ex do strefigs ;
wybuchem (jesli wymagaheé




Centrala systemu SRMS

O § gromadzenie danych z przynaleznych
' E " czujnikéw bedacych w jej zasiegu (do 256szt.)

mlalleS|  mozliwoéé wyswietlania danych
-@- pomiarowych (w wersji z wyswietlaczem)
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¢S5\ udostepnianie danych do systeméw
W] wizualizacji - $wiattowéd lub RS485

@/ konfiguracja i diagnostyka czujnikow

@ wykonanie Ex do stref zagrozonych
wybuchem (jesli wymagane)




Przyktady zastosowania:

obiektow infrastruktury podziemnej

@ pomiar deformacji chodnikéw i innych
US‘% dalmierz dla pomiaru odlegtosci

pomiar przesunieé, zmian gabarytow obiektow

N
" takich jak m.in.: zbiorniki, szyby, szybiki




Przyktadowy sposob
wykorzystania czujnikow §
pomiarowych systemu i
SRMS

Komora pomp gtownego odwadniania



Przyktadowy sposob
wykorzystania czujnikow
pomiarowych systemu
SRMS

Podszybie szybu Il poz. 500



- Pomiar konwergencji oraz bezkontaktowy
SySte 10 SPTIO 22222 pomiar temperatury powierzchni

System SPTIO to rozbudowany system SRMS umozliwiajacy:
>>> bezkontaktowy pomiar temperatury powierzchni za pomoca
przetwornika MEMS umieszczonego w niezaleznie,

wzgledem modutu gtobwnego, pozycjonowanej obudowie;

»»> komputerowa analize danych pomiarowych;
> szybka rozbudowa systemu dzieki tatwemu montazowi

oraz sieci radiowe] MESH;




Czujnik systemu SPTIO

Gtowne cechy:

ﬂ. bezkontaktowy pomiar temperatury powierzchni

konfigurowany okres pomiarow
@ w zakresie 1h - 24h

zasilanie bateryjne (>2lat na jednym
P ogniwie przy czestotliwoséci pomiaréw 1x/1h)

(((.))) komunikacja radiowa z central3a
systemu SPTiO za pomoca sieci MESH

. wysoka stabilnosc i powtarzalnosc pomiaru:
ﬁ odlegtosc: #1mm / kat: #0,1°

pomiar odlegtosci oraz kata nachylenia

PRIy pomiar odlegtosci do 40m zaleznie od warunkow
o (do 60m z wykorzystaniem odbtysnika)

W,
@ tatwosc instalacji




lgl

Odlegtosc Obszar pomiaru | Wielkosc jednego

L [m] X*Y[m] pola pomiarowego
0,5m 3*3ecm

im 6*6cm

2m 13*13cm

3m 19*19cm

Przyktadowy widok
pomiaru temperatury z
czujnika pomiarowego

systemu SPTIO




Eliel Katowice
ul. Milowicka 1E
40-112 Katowice

Eitel Katowice
ul. Milowicka 1E
40-312 Katowice
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POLANA MIEDE S A

Przyktad zastosowania:

5 pomiar konwergencji w jednostojakowych
~ obudowach podporowych typu HYDROTECH
(mozliwos¢ doposazenia istniejacych obudéw)
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((m)) Transmisja danych z czujnikéw
A’ wsieci typu MESH



Przyktadowa wizualizacja konwergencji
wyrobiska w systemie SRMS

@ SRR = e[l | e ] e et

WYBIERZ TYP DANYCH 10

biezaca wizualizacja pomiarow;

powiadomienia o przekroczonych

wartosciach granicznych; N || 1 |

. ' I réw \ / y }". | I-H | |

wykresy zmian N g | | Y |

: e - if J - “J - | t O !
-/~ konwergencji chodnika | L= T ) | (|

i innych parametréw w czasie; ’ BN S— — [ [




Kompleksowy
System
Diagnostyki
Sciany
Wydobywczej
RSGS & SCPS




Problemy ze statecznoscia stropu w scianie doprowadzaja
do powstawania opadu skat stropowych

 Czynniki naturalne to m.in. cechy gorotworu (zaburzenia geologiczne, parametry
wytrzymatosciowe skat stropowych);

» Techniczne przyczyny powstawania obwatow w wyrobiskach to m.in. brak prostoliniowosci
przenosnika scianowego oraz wtasciwej geometrii obudow zmechanizowanych w wyniku
czego dochodzi do koncentracji naprezen i otwarcia stropu do przodu spowodowanego

obsunieciem sie ociosu weglowego w scianie;

« Mozliwosc biezacego monitorowania usytuowania frontu sciany wzgledem gtownych

kierunkow spekan, znacznie przyczynia sie do ograniczenia powstawania skutkow obwatow;
» Kazdy przestoj sciany w przypadku takich zdarzen to znaczne straty przedsiebiorstw
gorniczych;
« Opad skat stropowych czy tez w najgorszym przypadku obwat, stanowi zagrozenie

dla pracujacej w scianie zatogi;



‘ System RSGS



Geometria pracy

L

sekcji obudowy
zmechanizowanej

Witasciwa geometria pracy sekcji obudowy zmechanizowanej
ma kluczowy wptyw na jej efektywnosc i bezpieczenstwo pracy
w gornictwie

Stabilnosc stropu

« Odpowiednia geometria sekcji obudowy zmechanizowanej zapewnia stabilnosc stropu.

« Niewtasciwa geometria moze prowadzi¢ do obwatow skat, stanowiac zagrozenie.
Podpornosc

« Geometria wptywa na zdolnosc przenoszenia obcigzen gorotworu.

« Optymalna geometria rownomiernie rozktada sity, zmniejszajac ryzyko awarii.
Efektywnosc eksploatacji

« Wtasciwa geometria obudowy zwieksza efektywnosc wydobycia minimalizujac przestoje | awarie.




SYStel I RSGS waasns Kompleksowy system monitorowania

geometrii sekcji obudéw zmechanizowanych

System RSGS to zaawansowane technologicznie rozwigzanie pomiarowe

charakteryzujace sie m.in:

»» monitorowaniem w czasie rzeczywistym parametrow pracy obudowy,

»» analiza danych w celu identyfikacji nieprawidtowej geometrii,

> przejrzysta wizualizacja utatwiajacg szybka lokalizacje nieprawidtowosci
oraz usterek,

>> tatwa rozbudowa systemu.

System RSGS wspomaga zachowanie prawidtowe]
geometrii pracy sekcji obudowy poprzez kontrole

rownolegtosci pomiedzy stropnica i spagnica




Czujnik systemu RSGS

fl ®  pomiar w dwéch osiach -> pomiar kata
X nachylenia wzdtuznego i poprzecznego sekcji

P zasilanie bateryjne

((‘"’)) komunikacja radiowa w sieci MESH —

stabilnos¢ pomiaru dzieki przetwornikowi
w technologii MEMS

@ wykonanie Ex do stref zagrozonych
wybuchem (jesli wymagane)




Glowne cechy:

Czujnik systemu RSGS

% tatwosc¢ instalacji w réznych warunkach
zabudowy

f’i:) automatyczne logowanie do centrali
(, (bez koniecznosci konfiguracji)

ﬂ& precyzyjny pomiar kata w dwoch osiach

Podstawowa konfiguracja systemu RSGS
zaktada montaz czujnikow na czterech
elementach sekcji obudowy zmechanizowanej:
e SPagnica,
 tacznik lemniskatowy przedni,
« ostona odzawatowa,
« stropnica.







‘ System SCPS



Prostoliniowos¢
przenosnika scianowego
zgrzebtowego

Prawidtowo prowadzona przektadka przenosnika scianowego
zgrzebtowego wptywa na bezpieczenstwo, efektywnosc oraz
zmniejszenie awaryjnosci urzadzen kompleksu scianowego

Efektywnosc eksploatacji
« Wiasciwe prowadzenie przenosnika zgrzebtowego zmniejsza liczbe uszkodzen m.in.
podzespotow napedowych kombajnu oraz samego przenosnika scianowego.
Redukcja przestojow
« Prawidtowo prowadzone przektadki minimalizuja ryzyko awarii minimalizujac liczbe
przestojow | zwiekszaja tym samym ciggtosc pracy.
Stabilnosc¢ stropu
« Front sciany prowadzony prostoliniowo ogranicza mozliwos¢ wystapienia obwatow
czy opadow skat stropowych.




SySte m SC PS 22207 Kompleksowy system monitorowania

prostoliniowosci przenosnika zgrzebtowego

System SCPS to zaawansowane technologicznie rozwigzanie pomiarowe
charakteryzujace sie m.in:
> monitorowaniem prowadzonych przektadek przenosnika,

»» analizg danych w celu identyfikacji nieprawidtowej geometrii przenosnka,
»» mozliwos¢ montazu na réznych typach obudéw zmechanizowanych,

> podglad wartosci cisnien w stojakach,

> przejrzysta wizualizacja utatwiajaca szybka lokalizacje
nieprawidtowosci oraz usterek.
System SCPS monitoruje ruchy przesuwnika sekcji

| analizuje dane, by identyfikowac nieprawidtowosci.




Czujnik systemu SCPS

pomiar przesuniecia liniowego obudowy
«—> zmechanizowanej oraz cztonow trasy przenosnika
LEZALY zgrzebtowego scianowego (przetwornik
przesuniecia (SCPS-03/PP);

pomiar cisnienia zasilania w stojaku
15 monitorowanej sekgji

lIllP zasilanie bateryjne

((T)) komunikacja radiowa w sieci MESH

@ wykonanie Ex do stref zagrozonych
wybuchem (jesli wymagane)




Glowne cechy:

Czujnik systemu SCPS

) . mozliwos¢ instalacji w réznych typach sekcji
* obudéw zmechanizowanych

precyzyjny pomiar przesuniecia w zakresie 0-1m

@)

pomiar ciSnien w zakresie 0-60MPa

=) automatyczne logowanie do centrali
Qd (bez koniecznosci konfiguracji)

Podstawowa konfiguracja czujnika SCPS-03 :
« modut gtowny (SCPS-03/MG);
« przetwornik ci$nienia zasilania (roboczego)
jednego ze stojakow (SCPS-03/PCZas);
» przetwornik cisnienia rabowania w magistrali
sptywowej jednego ze stojakéw (SCPS-03/PCRab);
« przetwornik przesuniecia (SCPS-03/PP);







Centrala systemu RSGS & SCPS

:3 E gromadzenie danych z przynaleznych

czujnikow bedacych w jej zasiegu

mlalleS|  mozliwoéé wyswietlania danych
:®: pomiarowych (w wersji z wyswietlaczem)

¢S5\ udostepnianie danych do systeméw
W] wizualizacji - $wiattowéd lub RS485

@/ diagnostyka czujnikow

@ wykonanie Ex do stref zagrozonych
wybuchem (jesli wymagane)

Postep samny <man: 50,07 m ; man S1AT



Bezprzewodowy system pomiaru:

Nie jest wymagana bezposrednia tacznos¢ pomiedzy
kazdym czujnikiem a centrala. Sygnat radiowy moze by¢
przesytany do centrali poprzez inne czujniki zabudowane
pomiedzy przedmiotowym czujnikiem a centralg
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Dlaczego warto zastosowac Kompleksowy System
Diagnostyki Sciany Wydobywczej
RSGS & SCPS ?

« mozliwos¢ biezacego monitorowania stanu pracy kompleksu scianowego;

« prawidtowe prowadzenie przektadki przenosnika scianowego oraz sekgcji
obudowy zmechanizowanej;

« monitorowanie biezacego postepu sciany;

« zmniejszenie awaryjnosci kompleksu scianowego dzieki redukcji ilosci
uszkodzen podzespotow napedowych kombajnu (kot trakowych,
drabinek trakowych podchwytow oraz organow urabiajacych)
oraz elementow samego przenosnika scianowego;

« ograniczenie mozliwosci wystapienia opadow skat stropowych;

« obserwacja wizualizacji pracy urzadzen kompleksu scianowego pozwala

na szybka reakcje personelu nadzorujacego i eliminacje nieprawidtowosci;
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EK-WibroNet




Czujnik drgan WibroPoint WP-01

pomiar drgan w trzech osiach (przyspieszenie
oraz predkosc (gRMS, vRMS, gPeak, vPeak)

pomiar temperatury

P zasilanie bateryjne (czas pracy ~5lat)

(("’)) komunikacja radiowa 868MHz

stabilnos¢ pomiaru dzieki
przetwornikowi w technologii MEMS

wykonanie Ex do stref zagrozonych wybuchem

:q:v:::a
@ montaz na gwint/uchwyt magnetyczny/klej



WibroPoint WP-01
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WibroPoint WP-01
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« zasilanie bateryjne
 transmisja radiowa




Wizualizacja EK-GRAF panel WibroNet
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« wyswietlanie parametrow mierzonych przez czujnik drgan i
temperatury typu WibroPoint WP-01:
- wartosc¢ przemieszczenia, predkosci i przyspieszenia drgan,
- temperatura,
- napiecie baterii,

- pozostate parametry diagnostyczne;
» sygnalizowanie przekroczenia wartosci dopuszczalnych;
« predykcja zdarzen;
« prezentacje danych historycznych na wykresach;
« konfiguracje systemu przez uzytkownika;




Przykladowe
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Uktady sterowania wentylatorow
lutniowych | i Il biegowych




WIZUALIZACIA
NA
POWIERZCHNIE

* czujnik ciénienia ssania;
* czujnik ciénienia tloczenia;

* czujniki temperatury lozyska pompy;
* caujniki temperatury lotyska silnika;
* czujnik zalania;

* crujnik przesunigcia walu;

*  wylaczniki kraficowe zasuwy;
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RZAPIE 1 RZAPIE 2

System sterowania i zdalnej konfiguracji
pomp gidwnego odwadniania

POMIESZCZENIE OBStUGI

* sterowanie polem rozdzielczym pompy;
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FPOMPA 2

POMOCHNICZIA
FRS AUTOMATYCINE
FRF PHRACA
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* sterowanie zasuwg;
* sterowanie grzatky; 2 -y 3
* sterowanile silnikiem pompy;
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Uktad kontroli napetnienia zb
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System sygnalizacji EK-SCIANA - kopalnia DENISOVSKAYA (Jakucja)




System scianowy Rio Turbio i Il (Argentyna)
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ELTEL KATOWICE Sp. z o.0.
ul. Milowicka 1E
40-312 Katowice

+48 32 202 78 86 eltel @eltel. katowice.pl www.eltel.katowice.pl



